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YLEISET VAROITUKSET: TURVALLISUUS - ASENNUS - KAYTTO

(alkuperaisten italiankielisten ohjeiden kdannos)

HUOMIO Turvallisuuden kannalta tarkeita ohjeita. Noudata kaikkia ohjeita, silla vaarin suoritettu asennus saattaa aiheuttaa

vakavia vahinkoja

HUOMIO Turvallisuuden kannalta tarkeitd ohjeita. Naiden ohjeiden noudattaminen on tarkeaa henkildturvallisuuden

takaamiseksi. Sailytd nama ohjeet
Ennen asentamiseen ryhtymista on tarkastettava kohta “Tuotteen tekniset ominaisuudet” ja etenkin sopiiko tuote ovenne automatisointiin. Jos
se ei sovellu kayttotarkoitukseen, ALA ryhdy asennukseen
Tuotetta ei voida kayttaa ennen sen kayttdonottoa luvussa “Testaus ja kayttddnotto” ilmoitetulla tavalla

HUOMIO Uusimpien eurooppalaisten lakien mukaisesti automaation toteuttamisessa on noudatettava voimassa

olevan konedirektiivin mukaisia yhdenmukaistettuja standardeja, joiden perusteella voidaan antaa vakuutus
automaation vaatimustenvastaavuudesta. Tasta johtuen kaikki tuotteen liitdnnat sdhkdverkkoon, testaukset seka
kayttéonottoon ja huoltoon liittyvat toimenpiteet on annettava yksinomaan péatevan ja ammattitaitoisen teknikon
suoritettaviksi.

Ennen tuotteen asentamiseen ryhtymista on varmistettava, etta kaikki kaytettdva materiaali on hyvassa kunnossa ja kayttotarkoitukseen

sopivaa

Tuotetta ei ole tarkoitettu sellaisten henkildiden kayttdon (lapset mukaan lukien), joiden fyysiset, aisteihin liittyvat tai henkiset kyvyt ovat rajoit-

tuneet, tai joilla ei ole kokemusta tai tuntemusta asiasta

Lapset eivat saa leikkia laitteella

Lapsien ei saa antaa leikkid tuotteen ohjauslaitteilla. Pida kauko-ohjaimet poissa lasten ulottuvilta

HUOMIO Lampolaukeavan katkaisimen vahingossa tapahtuvasta laukaisusta aiheutuvien vaarojen valttdmiseksi tata laitetta ei saa kayttaa

ulkoisella ohjauslaitteella, kuten esimerkiksi ajastimella, tai littaa piiriin, jonka virta kytketéan tai katkaistaan séanndllisesti
Laitteen sydttdverkkoon on jarjestettava erotuslaite (ei kuulu toimitukseen), jonka kontaktien avausvéli on sellainen, ettd se mahdollistaa
taydellisen katkaisun ylijanniteluokan Ill ehtojen tayttyessa
Asennuksen aikana tuotetta on kasiteltava varovaisesti: Tuotteeseen ei saa kohdistua puristumisia, tormayksia, putoamisia eika se saa joutua
kontaktiin minkaanlaisten nesteiden kanssa. Tuotetta ei saa sijoittaa Iammonlahteiden laheisyyteen eikd se saa altistua avotulelle. Kaikki
nama saattavat vahingoittaa sitd seké aiheuttaa toimintahdiriéité tai vaaratilanteita. Jos nain tapahtuu, keskeyta asennus heti ja ota yhteytta
huoltopalveluun
Valmistaja ei ole mitenk&an vastuussa omaisuus-, esine- tai henkildvahingoista, jotka ovat johtuneet asennusohjeiden laiminlydomisesta. Naissa
tapauksissa materiaalivikoja koskeva takuu raukeaa
A-painotettu d&nenpainetaso on alle 70 dB(A)
Kayttajan suoritettavaksi tarkoitettua puhdistusta ja huoltoa ei saa antaa lasten suoritettavaksi ilman valvontaa
Ennen laitteistoon kohdistuvien toimenpiteiden (huolto, puhdistus) suorittamiseen ryhtymistéa on tuote aina irrotettava sahkéverkosta ja
mahdollisista puskuriakuista
Tarkasta laitteisto usein; tarkasta erityisesti vaijerit, jouset ja kannattimet ja varmista, etta niissa ei ndy merkkeja tasapainon muuttumisesta
ja kulumisesta tai vaurioista. Ald kayta laitetta, jos se tarvitsee korjaamista tai saatdmista, silld oven asennuksessa tai tasapainotuksessa
iimeneva vika saattaa aiheuttaa henkilévahinkoja
Tuotteen pakkausmateriaali on havitettava paikallisten maaraysten mukaisesti
Tuoteta ei saa asentaa ulos
Valvo likkeessa olevia ovia ja pida henkil6t loitolla, kunnes ovi on taysin auki tai kiinni
Noudata varovaisuutta manuaalista vapautuslaitetta (manuaalinen ohjaus) kayttaessasi, sillé avoin ovi saattaa pudota &killisesti heikentyneiden
tai rikkoutuneiden jousien vuoksi tai jos sen tasapaino on karsinyt.
Varmista kuukausittain, ettd likemoottorin suunta muuttuu kun ovi koskee maahan asetettua 50 mm:n korkuista kappaletta. Tarpeen
vaatiessa suorita saatd ja tarkastus uudelleen, silla vaarin suoritettu sdatd saattaa aiheuttaa vaaratilanteita (likemoottoreille, joihin kuuluu
suojausjarjestelma juuttumisilta, jotka johtuvat kontaktista oven alareunan kanssa).
Jos virtajohto on vahingoittunut, se on vaihdettava. Vaihtamisen saa suorittaa valmistaja tai tdman tekninen huoltopalvelu ja joka tapauksessa
henkild, jolla on vastaava patevyys, kaikkien vaarojen valttamiseksi.

ASENNUSTA KOSKEVAT VAROITUKSET

Ennen likemoottorin asentamista on varmistettava, ettd oven mekaniikka on hyvassa kunnossa, ettéd ovi on asianmukaisesti tasapainossa
ja etta se avautuu ja sulkeutuu oikein.

Ennen likemoottorin asentamista on poistettava kaikki ylimaaraiset vaijerit tai ketjut ja poistettava kaytdstad kaikki laitteet (esimerkiksi
lukituslaitteet), joita ei tarvita moottoroituun toimintaan.

Varmista, ettd missdan ei esiinny loukkuunjadmis- tai puristumispisteita kiinteisiin osiin oven ollessa taysin auki tai taysin kiinni; tarvittaessa
suojaa kyseiset osat.

Asenna manuaalinen vapautuslaite (manuaalinen ohjaus) alle 1,8 metrin korkeuteen.

HUOMAA: jos ohjauslaite on irrotettavaa tyyppia, sitd on sailytettéva oven valittéméassa laheisyydessa.

Varmista, ettd ohjauslaitteita pidetaan loitolla liikkuvista osista, mutta kuitenkin siten, etta ne pysyvat suoraan nakyvissa.

Manuaalisesti suljetun katkaisimen ohjauslaitteen tulee olla paikassa, joka nakyy ohjatusta osasta, mutta joka on kaukana likkuvista osista. Se
on asennettava vahintédan 1,5 metrin korkeudelle.

Kiinnita loukkuunjaamisesta varoittavat kyltit pysyvasti erittéain hyvin nakyvaan kohtaan tai mahdollisten kiinteiden ohjauslaitteiden l&heisyyteen.

Kiinnita manuaalista vapautusta (manuaalinen ohjaus) koskeva kyltti pysyvasti ohjauslaitteen laheisyyteen.

Varmista asennuksen jalkeen, etté likemoottori estaa tai pysayttda avauslikkeen kun oveen on ladattu 20 kilon paino, joka on kiinnitetty oven
alareunaan (likemoottoreille, joita voidaan kayttaa sellaisten ovien kanssa, joiden avausleveys on lapimitaltaan suurempi kuin 50 mm).
Asennuksen jalkeen on varmistettava, ettd mekanismi on sédadetty oikein ja etta likemoottori k&dantaa likesuunnan oven térmatessa maahan
asetettuun 50 mm:n korkuiseen kappaleeseen (likemoottoreille, joihin kuuluu suojausjarjestelma juuttumisilta, jotka johtuvat kontaktista oven
alareunan kanssa).

Asennuksen jalkeen on varmistettava, ettd oven osat eivat muodosta estetta julkisille teille tai jalkakaytaville.
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1 TUOTTEEN KUVAUS JA KAYTTOTARKOITUS

SPIN on integroidulla ohjausyksikdlla varustettu sahkdmekaanisten hammaspydramoottorien tuoteperhe, joka on tarkoitettu nosto-oville seka
jousilla tai vastapainoilla varustetuille kippioville, seka ulostydntyville etta -tydntymattémille (kuva 1): kippaavaa autotallinovea varten on kaytettava
SPA5-lisélaitetta.

Ohjausyksikdssé on valmius 433,92 MHz:n radiovastaanottimelle, jonka koodi on FLOR.

SPIN-linjaan kuuluvat my&s taulukossa 1 kuvatut tuotteet.

A HUOMIO! - Kaikkea kuvatusta poikkeavaa kaytt6a seka kayttéa tassa kayttéoppaassa kuvatuista ymparistoolosuhteista poik-
keavalla tavalla on pidettava vaarana ja kiellettyna kaytténa!

Mallin tyyppi Hammaspyoramoottori | Ohjain Radiovastaanotin Radiolahetin
SPIN20KCER10 SNB021 3x1m OXI FLO2RE
SPIN22KCER10 SN6021 4m OXI FLO2RE
SPIN23KCER10 SN6021 3m OXI FLO2RE
SPIN30R10 SNB031 3x1m
SN6031R10 SN6031
SPIN4OR10 SNB041 3x1m
SN6041R10 SN6041
SN6031R10:een on lisattava ohjain SNA30/SNASOC (3 m) tai SNA30/SNA30C + SNA31/SNA31C (3 m + 1 m).
SNB031R10:een on lisattava ohjain SNA30/SNASOC (3 m) tai SNA30/SNA30C + SNA31/SNA31C (3 m + 1 m).

SPIN30R10; SPIN4OR10; SNB031R10 ja SN6041R10 voidaan taydentda OXl-radiovastaanottimilla ja vastaavilla radiol&hettimill&.

?  KAYTTORAJOITUKSET

SPIN-linjan suorituskykya koskevat tiedot on annettu luvussa 13 (Tekniset tiedot) ja ne ovat ainoat tiedot, joita tarvitaan kayttdtarkoitukseen
sopivuuden asianmukaiseen arviointiin.

SPIN-tuotteiden rakenteelliset ominaisuudet tekevat niista sopivan kaytettavaksi nosto-oviin tai kippioviin taulukoissa 2, 3 ja 4 iimoitettujen rajojen
puitteissa.

Taulukko 2 - SPIN-hammaspyoéramoottorien kayttorajoitukset

Malli Nosto-ovet Kippiovet, ei-ulostyéntyvat Kippiovet, ulostyéntyvat
(SPA5-lisavarusteen kanssa) | (SPA5-lisdvarusteen kanssa)
tai jousilla (ilman SPA5:ta)
Leveys (m) x Pinta-ala (m?) Leveys (m) x Pinta-ala (m?) Leveys (m) x Pinta-ala (m?)
korkeus (m) korkeus (m) korkeus (m)
SPIN20KCER10 4,4x24 10,5 m? 4,2x2,2 9,2 m? 42x2,8 11,8 m?
SPIN22KCER10 3x3,4 10,2 m? 2,9x83,2 9,2 m? 3,4x3,5 11,8 m?
SPIN23KCER10 4,4 x24 10,5 m? 42x2,2 9,2 m? 42x2,8 11,8 m?
SPIN30R10 5x2,4 12 m? 4,2x2,2 9,2m? 42x2,8 11,8 m?
SN6031R10 3,56x3,4 12 m? 2,9x3,2 9,2m? 3,4x3,5 11,8 m?
SPIN4OR10 52x2/4 12,5 m? 42x2.2 9,2m? 42x2,8 11,8 m?
SN6041R10 52x3,4 17,5 m? 4,2x3,2 13,4 m? 4,2x3,5 14,7 m?

A Huomio! Mita tahansa muuta tai suuremmilla mitoilla tapahtuvaa kaytt6a on pidettéva kayttétarkoituksen vastaisena kayttona.
Nice ei ole millaan tavalla vastuussa muun kayton aiheuttamista vahingoista.
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Taulukossa 2 annetut mitat ovat yksinomaan suuntaa-antavia ja niité tarvitaan yleisluontoisen arvion tekemiseen. SPINin todellinen sopivuus tie-
tyn oven automatisointiin riippuu oven tasapainotusasteesta, ohjaimien kitkoista sek& muista, satunnaisistakin, iimidista kuten esimerkiksi tuulen
aiheuttamasta paineesta, tai jaasté joka saattaa estaa oven liketta.

Todellista tarkastusta varten on ehdottoman valttamaténta mitata oven liikuttamiseen sen koko likeradalla tarvittava voima ja varmistaa, etta se ei
ylitd “nimellismomenttia”, joka on iimoitettu luvussa 13 (Tekniset ominaisuudet); liséksi tunnissa suoritettavien jaksojen seka perékkaisten jaksojen
maaran maarittamista varten on huomioitava taulukoissa 3 ja 4 iimoitetut tiedot.

Taulukko 3 - rajoitukset oven korkeuden suhteen

Oven korkeus metreina kork. jaksoa/tunti kork. perdkkaiset jaksot
2 m asti 20 10
2+25m 15 7
2,56+3m 12 5
3+35m 10 4

Taulukko 4 - rajoitukset suhteessa oven liikuttamiseen tarvittavaan voimaan

Oven liikuttamiseen tarvittava voima Jaksojen viahentamisprosentti

SN6021 SN6031 SN6041
250 N:iin asti 100% 100% 100%
250 - 400 N 70% 80% 90%
400 -500 N 25% 50% 70%
500 - 650 N 25% 40%
650 - 850 N 25%

Oven korkeuden avulla pystytadn maarittamaan jaksojen maksimimaara tuntia kohden seké perakkaisten jaksojen méaara, kun taas sen likut-
tamiseen tarvittava voima sallii maarittad jaksojen vahentamisprosentin. Jos esimerkiksi oven korkeus on 2,2 metrid, olisi mahdollista suorittaa
15 jaksoa/tunti seka 7 perakkaista jaksoa, mutta jos oven liikuttamiseen tarvitaan 300 N, hammaspyéramoottoria SN6021 kayttamalla ne on
vahennettava 70 %:iin; tulos on siis 10 jaksoa/tunti ja noin 5 perakkaista jaksoa.

Ylikuumenemisen valttamiseksi ohjausyksikk&dn kuuluu rajoitin, joka perustuu moottorin kuormitukseen ja jaksojen kestoon laueten silloin kun
maksimiraja ylittyy.

Huom.: 1 kg = 9,81 N eli esimerkiksi 500 N = 51 kg

Taulukko 5 - ominaisuuksien vertailu

Hammaspydéramoottorin tyyppi SN6021 SN6031 SN6041
Maksimimomentti (vastaa maksimivoimaa) 11,7 Nm (650 N) 14,4 Nm (800 N) 18 Nm (1000 N)
Kulutus odotustilassa 4,2 W 0,8 W 1,2W
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3.1 - Hammaspydéramoottorin asennus

~N
A Tarkeaa! Ennen hammaspyoramoottorin asentamista on
luvusta 2 katsottava pakkauksen sisédlté materiaalin ja
hammaspyo6ramoottorin tilantarvetta varten (kuvat 2-3).
A Huomio! Autotallin oven on pystyttava liikkkumaan
vaivatta. Noudatettava raja (standardin EN12604 mukaisesti):
- yksityinen ymparist6 = korkeintaan 150 N
- teollinen/kaupallinen ymparisté = korkeintaan 260 N
_J
e 1
e C 2970mm D 380mm
B 0+400mm o
£ o
g L:I
7
2
<C
= E 65:300mm
_ _J
Kuvassa 4 nékyy eri komponenttien sijainti tyypillisessa laitteistossa:
1 - integroidulla ohjausyksikolld varustettu hammaspydramoottori 2 - valokennot
3 - vilkkuvalo 4 - avainvalitsin
5 - ensisijainen tuntoreuna 6 - PP-toiminnon vaijeri
Kuvissa 5a on 5b esitetty tyypilliset asennustavat ulostyontyville ja ei-ulostyéntyvalle kippiovelle.
A Kippioveen tarkoitettuihin asennuksiin tarvitaan SPA5-lisavarustetta.
N
‘ | —
——
g O!
B
B
" E@’/
_® ——
—A
" j@J ‘3
sui
e/\—- M L ————1
® =
_——]
—
- J
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Ennen asennukseen ryhtymista on tarkastettava hammaspyéramoottorin tilantarve (kuva 2). Jos automatisoitava ovi on tyypiltdan kippiovi, on
tarkastettava mitta E kuvassa 3, eli minimietaisyys ohjaimen ylasivun ja oven ylareunan saavuttaman maksimipisteen vélillé. Painvastaisessa
tapauksessa SPIN:ia ei ole mahdollista asentaa.

3.2 - Toimitetun ohjaimen kokoaminen: SPIN20KCE - SPIN30 - SPIN40

SNB031- ja SN6041-mallia varten tarvitaan ohjain SNA30 tai SNAG hihnalla tai SNA30C ketjulla. Ohjaimia SNA30 ja SNA30C voidaan pidentaa
jatkokappaleella SNA31 tai SNA31C.

01.

Sijoita kolme kappaletta, joista ohjain muodostuu, siten, etté ne voidaan yhdistaa keskenaan.

02.

Kokoa ohjaimen A. pda. Tahan
toimenpiteeseen tarvitaan jonkin
verran voimaa, tarvittaessa voit
kayttda kumivasaraa.

03.

Kiinnitd kolme osaa C keskenaan
kiinnikkelevyilla B. c B (o}

04.

Kiristd hihnaa mutterista D, kunnes [ ==

se tuntuu tarpeeksi jaykalta.
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3.3 - Ohjaimen kokoaminen: SNA30

Ohjain SNA30 on jo koottu. Ainoa suoritettava toimenpide on hihnan
kiristaminen mutterista D, kunnes se tuntuu tarpeeksi jaykalta.

3.4 - Ohjaimen kokoaminen: SNA6
Ohjain SNAB koostuu 2 profiilista, joista toinen on 3 m ja toinen 1 m, minka ansiosta ohjaimesta voidaan valmistaa 2 eri versiota:

3-metrinen versio
Jos automatisoitavan oven korkeus on 2,5 m tai sitd vahemman, kokoa ohjain seuraavalla tavalla:

01. Leikkaa hihna vapaasta paasta
tdsméalleen 2 metrin pituiseksi.

02. Kierra mutteri D kokonaan auki.

03. Liu'uta ohjaimen puoleen valiin asti
hihnan kiristin E, ja ota moottorin
luisti kokonaan pois.

04. Pujota hihnan vapaa paa
paatykappaleen 1api ja kiinnita

se moottorin luistiin kohdassa

jo valmiina olevilla ruuveilla ja
aluslaatoilla. Kiinnitd huomiota
hihnan asentoon: sen tulee olla
siten, ettd hammastus tulee
sisdpuolta kohden, suorassa eika
siind saa olla kiertymia.
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05. Palauta kiristin ja moottorin luisti
alkuperdisille paikoilleen. Kokoa
ohjaimen paatykappale A.

Tahan toimenpiteeseen tarvitaan
jonkin verran voimaa, tarvittaessa
voit kayttaa kumivasaraa.

06. Laita kiristimen ruuviin jousi,
aluslaatta ja mutteri D.

07. | Kiristé hihnaa mutterista D, kunnes i — )
se tuntuu tarpeeksi jaykalta.

4-metrinen versio
Jos automatisoitavan oven korkeus on yli 2,5 metrid, kokoa ohjain seuraavalla tavalla:

01. Kierra mutteri D kokonaan auki.

02. Liu'uta ohjaimen puoleen vdliin asti
hihnan kiristin E, ja ota moottorin
luisti kokonaan pois.
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03.

Pujota hihnan vapaa paa
paatykappaleen lapi, ja kiinnita
se moottorin luistiin kohdassa

jo valmiina olevilla ruuveilla ja
aluslaatoilla. Kiinnitd huomiota
hihnan asentoon: sen tulee olla
siten, ettd hammastus tulee
sisgpuolta kohden, suorassa eika
siind saa olla kiertymia.

04. Kokoa ohjaimen A paa. Tahan
toimenpiteeseen tarvitaan jonkin
verran voimaa, tarvittaessa voit
kayttada kumivasaraa.
05. Kiinnita kaksi osaa F, toisiinsa
kiinnikelevyilla B.
06. Palauta kiristin ja moottorin luisti alkuperaisille paikoilleen.
07. Laita kiristimen ruuviin jousi,
aluslaatta ja mutteri D.
08. Kiristd hihnaa mutterista D, kunnes T )
se tuntuu tarpeeksi jaykalta. i
09. Kokoa kannatin ohjaimeen ruuveilla

M6x14 ja vastaavilla muttereilla.
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3.5 - Ohjaimen SNA3O0C kiristys

Ohjain SNA30C on jo koottu. Ainoa suoritettava toimenpide on ketjun
kiristaminen mutterista D, kunnes se tuntuu tarpeeksi jaykalta.

3.5.1 - Lisavarusteen SNA31C kokoaminen

01. | Pidenna ketjua yhdistdmalla kaksi

ketjunkiristin. Kirista ketju.

paaté siimukalla ja kaksi profiilia F F B F
kiinnikelevylla. Palauta alkuperéisille P - \ ‘%‘ \
paikoilleen luisti, paatykappale ja b v

3.6 - Hammaspyodramoottorin kiinnitys ohjaimeen

01. | Yhdistd hammaspydramoottori
ohjaimen paahan A; kiinnita se
sitten 4 ruuvilla V6.3x38.

A Moottoria voidaan kiertaa
kolmeen eri asentoon.

AL

3.7 - Hammaspyoéramoottorin kiinnitys kattoon

01. Noudata kuvan 1 mittoja A

C 2970mm

D 380mm

ja B merkitse oven keskelle 1
ohjaimen etukiinnikelevyn kaksi

kiinnityspistetta. Materiaalista

riippuen etukiinnikelevy voidaan
kiinnittaa niiteilla, ruuvitulpilla tai
ruuveilla. Jos mitat A, B sen sallivat,
kiinnikelevy voidaan kiinnitta&
suoraan kattoon.

A 40+400mm

B 0+400mm

[c o o
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02.

Kun poraukset on tehty niille tarkoitettuihin kohtiin, nosta ohjainta etuosasta ja kiinnita se kahdella ruuvilla, ruuvitulpalla tai niitilla,

pinnasta riippuen. Tana aikana hammaspyoramoottori saa olla maassa.

£y

03.

Kiinnita kiinnikelevyt I ruuveilla
M6x14 G ja muttereilla H valiten
reian, joka mahdollistaa mitan B
noudattamisen mahdollisimman
tarkkaan.

04.

Kayta tikkaita ja nosta
hammaspydramoottoria

siten, etta kiinnikelevyt tulevat
kosketuksiin katon kanssa.
Merkitse porauspisteet ja palauta
hammaspydramoottori maahan.

05.

Tee poraukset merkittyihin
pisteisiin. Nouse tikkaille ja nosta
hammaspydramoottoria, kunnes
kiinnikelevyt tulevat kosketuksiin
juuri porattujen reikien kanssa.
Kiinnita materiaaliin sopivilla
ruuveilla ja ruuvitulpilla.

06.

Varmista, etta ohjain on taysin e
vaakasuorassa ja leikkaa sitten
kiinnikelevyjen ylimaaréinen osa
sahalla.

e oli@s oo

07.

Oven ollessa suljettuna vapauta
kelkka narusta vetaen.
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08. Liu'uta moottorin luistia kunnes
oven kiinnikelevy N tulee

oven ylareunaan, tdsmalleen
kohtisuoraan ohjaimen M suhteen.
Kiinnita sitten oven kiinnikelevy N
niiteilla tai ruuveilla. Kayta oven
materiaaliin sopivia ruuveja tai
niittejé varmistaen, etta ne pystyvat
kestamaan oven avaamiseen

ja sulkemiseen tarvittavan
kuormituksen.

09. LOysenna kahden mekaanisen
kiinnittimen ruuvit, ja siirra sitten
etupuolen mekaaninen pyséaytin
O moottorin luistin eteen.
Tybnna moottorin luistia voimalla
sulkusuuntaan ja kun asento on
saavutettu, kirista ruuvi P voimaa
kayttaen.

10. | Avaa ovi manuaalisesti haluttuun
avauspisteeseen asti, siirra
takapuolen mekaanista pysaytinta
Q, sijoita se moottorin luistin viereen
ja lukitse se kiristamalla ruuvi R
voimaa kayttaen.

11. | Yrita likuttaa ovea manuaalisesti. Varmista, ettd moottorin luisti liukuu vaivattomasti ja kitkatta ohjaimella ja ettd manuaalinen toimen-
pide onnistuu helposti ilman erityisponnisteluja.

12. | Aseta ohjausvaijeri haluttuun
kohtaan huoneessa; tarvittaessa
sité voidaan liu'uttaa kattoa pitkin
silmukkatappien lapi.

3.7.1 - SNA30C-ohjaimen kiinnittimet

01. Loysenna kahden mekaanisen
kiinnittimen ruuvit, ja siirra sitten
etupuolen mekaaninen pysaytin

O moottorin luistin eteen.

Tybnna moottorin luistia voimalla
sulkusuuntaan ja kun asento on
saavutettu, kirista ruuvit P voimaa
kayttaen.

Avaa ovi manuaalisesti haluttuun
avauspisteeseen asti, siirra
takapuolen mekaanista pysaytinta
Q, sijoita se moottorin luistin viereen
ja lukitse se kiristamalla kaksi ruuvia
R voimaa kayttéaen.

Muiden laitteistoon kuuluvien lisdvarusteiden asentamista varten on tutustuttava kyseisiin kdyttéoppaisiin.
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4 SAHKOLITANNAT

A Kaikki sahkoliitdnnat on suoritettava laitteiston ollessa irrotettuna siahkoverkosta ja mahdollisten puskuriakun ollessa irtikyt-
kettyna.

A HUOMIO! - Kaytettyjen johtojen tulee soveltua asennuksen tyyppiin; esimerkiksi sisatiloihin suositellaan johtotyyppia HO3VV-F
ja ulkotiloihin johtotyyppia HO7RN-F.

Tassa kappaleessa on lyhyt kuvaus sahkaliitanndista; lisatietoja on kappaleessa “7.3 Laitteiden lisddminen tai poistaminen”.

FLASH: tama lahto voidaan ohjelmoida (ks. kappale 6.6.3) jonkin seuraavissa luetelluista laitteista littdmista varten:

Taulukko 6 - Sahkéliitédntéjen tyypit
Toiminto Kuvaus

FLASH VILKKUVA Jos se on ohjelmoitu “vilkkuvaksi” “FLASH”-1ahd®ssa, on mahdollista liittdéa NICE “ELDC” -vilk-
kuvalo.
Toimenpiteen aikana se vilkkuu jaksoittain; 0.5 s palaa ja 0.5 s sammuneena.

“AVOIMEN OVEN Jos ohjelmointina on “avoimen oven merkkivalo”, “FLASH”-1aht66n voidaan liittd4 avoimesta
MERKKIVALON” ovesta ilmoittava merkkivalo, joka on korkeintaan 24 V, 5W.
LAHTO Se palaa kun ovi on auki ja on sammunut kun ovi on kiinni. Toimenpiteen aikana merkkivalo

I vilkkuu hitaasti avausvaiheessa ja nopeasti sulkemisvaiheessa.
—

IMUKUPPI Jos ohjelmointina on “imukuppi”, “FLASH”-1aht66n voidaan liittdd imukuppi, joka on korkeintaan
24V, 10 W (ainoastaan séhkdmagnesetilla varustetut versiot, iiman elektronisia laitteita).
Kun ovi on kiinni, imukuppi kaynnistyy ja lukitsee oven. Avauksen tai sulun aikana se ei ole
kaytossa.

SAHKOLUKITUS Jos ohjelmointina on “sahkolukitus”, “FLASH”-18ht6dn voidaan liittéa jousisalvalla varustettu séh-
P kolukitus, joka on korkeintaan 24 V, 10 W (ainoastaan séhkémagneetilla varustetut versiot, ilman
elektronisia laitteita). Avausliikkeen aikana sahkolukitus aktivoituu lyhyeksi ajaksi oven vapautusta
Van ja toimenpiteen suorittamista varten.

oo

Sulkuliikkeen aikana on varmistettava, ettd sahkolukitus kiinnittyy uudelleen mekaanisesti.

A ALA KAYTA MUITA KUIN VALMISTAJAN TARKOITTAMIA LAITTEITA

4.1 - Sadhkojohtojen liitdnnat

Kuvassa 4 nakyvat tyypillisen laitteiston sahkoliitannat; asennusvaiheen 02 kuva nayttaa ohjausyksikkoon tehtavien sahkaoliitantdjen kaavion.

d O d O d Oj€e

Toiminto Johdon tyyppi Maksimipituus Kuvaus
Antenni Antennin litdnnan tulopuoli radiovastaanotinta varten. Antenni on si-
(A) 1 eristetty johto (tyyppi | 20 m séénrakennettu ELDC:hen; vaihtoehtoisesti on mahdollista kéyttaa ul-
RG58) (suositus alle 5 m) koista antennia tai jattaa kaapelin kappale, joka toimii antennina, paikal-

leen liittimeen.

. Liiketta ohjaavien laitteiden tulo; on mahdollista liittad kontakteja, jotka
OPEN (C) | 1johto 2 x 0,5 mm? 20m ovat tyyppid “normaalisti auki”. Tulon aktivoituminen aiheuttaa avautu-

misen.

. Liiketta ohjaavien laitteiden tulo; on mahdollista liittaa kontakteja, jotka
Sbs (C) 1johto 2x0,5mm2 | 20m ovat tyyppid “normaalisti auki”. Tulon aktivoituminen tai vaijerin kaytt®
aiheuttaa SbS-komennon (vaiheistus).

Tulo laitteille, jotka keskeyttavat tai mahdollisesti pysayttavat kdynnissa
olevan ohjaustoimen; sopivia varotoimia kayttéen tuloon on mahdollista
STOP (D) | 1johto 2 x 0,5 mm2 20m littda "normaalisti kiinni” ja “normaalisti auki” -tyyppisia kontakteja, jatku-
valla resistanssilla varustettuja laitteita tai optisia OSE-tyyppisia laitteita
(Optical Safety Edge). Muita tietoja STOPista on kappaleessa “8.1

BLUEBUS . Tahan liittimeen voidaan yhdistéa yhteensopivia laitteita; ne kaikki lite-
(B) 1johto 2x 0,75 mm2 | 20 m taan rinnakkain vain kahdella johtimella, joissa kulkee seka sahko etta
kommunikointisignaalit. Muita tietoja BlueBUSista on kappaleessa “8.1”.

Tahan laht6on voidaan liittdé Nice ELDC-vilkkuvalo (ks. tekniset ominai-
FLASH (A) | 1 johto 2 x 0,5 mm?2 20m suudet). Toimenpiteen aikana se vilkkuu jaksoittain; 0.5 s palaa ja 0.5 s
sammuneena.
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01. | Avaakansi.
02. 1 - liitd moottorin ja lisélaitteiden sahkdjohdot (ohjausyksikdn mallin mukaisesti)
2 - liité virtajohto
FLASH
TX RX
1
@ @ 1w [} K
AERIAL LRI LARNS / /
; 2 |l || {HE | fe |
= = ——| OSE
e
0 =T
D L1 g-
D B
N
ce X
660006000
00000000 FNC_plo_INkY
000
000
(ool
nnn fuse 15A
e | aitteen syottdverkkoon on jarjestettava erotuslaite (ei kuulu toimitukseen), jonka kontaktien avausvéli on sellainen, etta se mahdol-
listaa taydellisen katkaisun ylijanniteluokan Ill ehtojen tayttyessa
e Ennen laitteistoon kohdistuvien toimenpiteiden (huolto, puhdistus) suorittamiseen ryhtymista on tuote aina irrotettava séhkdverkosta
ja mahdollisista puskuriakuista
03. | Sulie kansi ohjelmointien suorittami-

sen jalkeen
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5

AUTOMATISOINNIN KAYNNISTYS JA LITANTOJEN TARKASTAMINEN

5.1 - Automaation kytkeminen siahkoverkkoon
A HUOMIO! - Automaation kytkemisen sdhkéverkkoon saa suorittaa ammattipateva henkild ja toimenpiteet on suoritettava pai-
kallisia lakeja, saant6ja ja maarayksia noudattaen. Toimi seuraavassa kuvatulla tavalla:

SPIN litetddn sdhkoverkkoon yksinkertaisesti kytkemalla pistoke pistorasiaan; tarvittaessa on kaytettdva adapteria, jos pistoke ei sovi kaytetta-
vissa olevaan pistorasiaan.

A A3 leikkaa dl3ka poista SPINin omaa johtoa. Jos kiytettdvissa ei ole pistorasiaa, SPINin kytkentd on annettava ammattipate-
van henkilon suoritettavaksi; toimenpiteet on suoritettava paikallisten lakien, saant6jen ja maaraysten mukaisesti. Sdhkaolinjan on
oltava suojattu oikosuluilta ja maavuodoilta; siind on oltava laite, joka mahdollistaa virran katkaisemisen SPINin asennuksen tai

huollon aikana (sama pistoke ja pistorasia saattavat sopia tarkoitukseen).
01. | Vapauta hammaspy6ramoottori
manuaalisesti, jotta on mahdollista
likuttaa ovea avaus- ja sulkusuun-
nassa.
02. Lukitse hammaspyoéramoottori manuaalisesti.
03. | Toimi seuraavassa kuvatulla tavalla:

e Varmista, etta BlueBUS-led vilkkuu sdanndllisesti kerran sekunnissa ja etté sen vari on vihreé.

¢ Jos mukana on valokennoja, varmista, ettd myos niiden ledit vilkkuvat (seka lahettimessa etta vastaanottimessa); vilkkumisen tyypil-
|8 ei ole merkitysta, silla se riippuu muista tekijoista.

e Varmista, ettd FLASH-Iahtodn liitetty laite on sammutettu.

e Varmista, ett& apuvalo on sammunut.

=& OFF
Flash | [Bluebu Stop Sbs Open h IR
o B B H H B ' FLASH
= R
3 - & 2 &
N R T °
~4

fuse

T A ar

A

Jos ndma seikat eivat toteudu, sammuta valittomasti virta ohjausyksikkdon ja tarkasta séhkolitdnnat tarkemmin. Muita vikojen haussa
ja maarityksessa hyodyllisia tietoja on kappaleessa “9 Diagnostiikka”
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O OHJELMOINTI

6.1 - Ohjelmointipainikkeet

SPINin ohjausyksikdssé on ohjelmoitavia toimintoja; toimintojen s&atdminen tapahtuu ohjausyksikdssé olevista 4 painikkkeesta ja toiminnot
ilmenevéat 8 ledvalosta: L1....L4 .

SPINin tehdasominaisuuksien pitaisi tyydyttda suurin osa vaatimuksista, mutta niitd voidaan muokata milloin tahansa suorittamalla asianmukaiset
ohjelmointitoimenpiteet, ks. kappale 6.6.2.

Painik- | Toiminto
keet

Open A | Painikkeella “OPEN” ohjataan oven avautumista; se myds siirtda ohjelmointipistetta ylos-
pain.

Stop/ | “STOP’-painike pysayttaéd ohjaustoimenpiteet; painikkeen yli 5 sekuntia kestava painami-
Set nen avaa ohjelmointitilan.

Close ¥ | Painikkeella “CLOSE” ohjataan oven sulkeutumista; se myds siirtdd ohjelmointipistetta
alaspain

6.2 - Laitteiden maaritys

Virtaliitantdjen suorittamisen jalkene on suoritettava BlueBUS- ja STOP-tuloihin liitettyjen laitteiden méaéaritys (tasta iimoittaa ledien L1 ja L2 vilku-
tus).

A HUOMIO! - Laitteiden madritysvaihe on suoritettava, vaikka mitéén laitetta ei olisikaan liitettyna.

01. Pida samanaikaisesti painettuina painikkeita A ja Set

02. Paasta painikkeet kun ledit L1 ja L2 alkavat vilkkua erittdin nopeasti (noin 3 sekunnin jalkeen)

03. | Odota muutaman sekunnin ajan, kunnes ohjausyksikkd saa laitteiden maarityksen viedyksi loppuun

04. Maarityksen loputtua STOP-ledin on ja&tava palamaan, kun taas ledit L1 ja L2 sammuvat (on mahdollista, etta ledit L3 ja L4 alkavat
vilkkua)

Liitettyjen laitteiden méaéaritysvaihe voidaan suorittaa uudelleen milloin tahansa, myds asennuksen jalkeen, jos esimerkiksi lisataan jokin laite; uu-
den maarityksen suorittamisesta on kerrottu kappaleessa “8.1.1".

6.3 - Oven avaus- ja sulkumittojen maaritys

Laitteiden maarityksen jalkeen on ohjausyksikdlle ilmoitettava oven avaus- ja sulkumitat. Tassa vaiheessa mitataan oven liikkerata sulkutilanteen
mekaanisesta pysayttimesta avautumiseen asti.

Varmista, ettd vetohihna on kunnolla kiredlla ja etté& kaksi mekaanista kiinnitinta on lukittu kunnolla.

01. Kiinnitd moottorin luisti.

02. Pida samanaikaisesti painettuina painikkeita Close V¥ ja Set

03. Paasta painikkeet kun ohjaustoimenpide alkaa (noin 3 sekunnin jalkeen)

04. Odota kunnes ohjausyksikkd suorittaa maaritysvaiheen: oven sulku, avaus ja sulku uudelleen. Taman vaiheen jalkeen apuvalo alkaa
vilkkua odottaessa, ettd voiman hakuvaihe kaynnistyy.
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05. Kaynnista automaattinen maaritysprosessi vetamallé ohjausvaijeria. Tahan prosessiin tarvitaan 4 kokonaista likejaksoa: Odota proses-
sin loppumista, mutta &la keskeyta sita alaka muokkaa rajakatkaisimien asentoa sen aikana.

Painamalla open-painiketta mittojen maarityksen aikana vaihemoottorin nopeus nousee 10 % maksimiarvoon 100 %; painamalla close-painiket-
ta, se laskee 10 % minimiarvoon 40 % asti.

Mittojen maarityksen jdlkeen apuvalo alkaa vilkkua kerran sekunnissa ilmoittaakseen, ettad on suoritettava voiman méaaritysvaihe.
Tehon méaaritysvaiheessa suoritetaan automaattisesti 4 kokonaista ohjaustoimijaksoa. Kun ohjaustoimet on viety paatdkseen, apuvalo jaa pala-
maan ilmoitetuksi ajaksi.

Naiden ohjaustoimien aikana ohjausyksikkd tallentaa muistiin avaus- ja sulkuliikkeisiin tarvittavan voiman.

Jos maéaritysvaiheen lopussa ledit L3 e L4 vilkkuvat, se tarkoittaa, etté on iimennyt virhetila; katso kappale “9 Diagnostiikka”.

On tarkeaa, etta naita ensimmaisia ohjaustoimia ei keskeyteta esim. STOP-komennolla.
Jos néin kuitenkin tapahtuisi, on maaritys suoritettava uudelleen kohdasta 01.

Mittojen maaritysvaihe voidaan suorittaa uudelleen mind hetkena hyvansa, myos asennuksen jalkeen (esim. jos siirretdén yhtd mekaanisista
kiinnittimista); riittaa, etta se toistetaan kohdasta 01.

A Mittojen haun aikana, jos hihna ei ole tarpeeksi kireélld, saattaa hihnan ja hammaspyoéran vililla esiintyéa liukumista. Jos néin
tapahtuu, on méaaritys keskeytettidva painamalla Stop-painiketta; kirista hihna kiertdamallad mutteria D kuten kappaleen 3.2 kohdas-
sa 4 ja toista taman jalkeen maaritys kohdasta 01.

A varoitus: Kun nopeutta muutetaan tai aktivoidaan kevyt portti -toiminto, apuvalo alkaa vilkkua ilmoittaen néin, ettda voiman maa-
ritysjakso on suoritettava uudelleen. Tassa tilanteessa annetaan avaus/sulkukomento automaattisen prosessin kdynnistdmiseksi.

6.4 - Oven liikkeen tarkastaminen
Avaus- ja sulkumittojen maarittamisen jalkeen on suositeltavaa suorittaa muutamia ohjaustoimia oven asianmukaisen likkeen tarkastamiseksi.

01. | Anna avauskomento painamalla Open-painiketta ja padstamalla se sitten; varmista, ettd tamé tapahtuu asianmukaisesti ja nopeuden
muuttumatta. Tarkead - Oven on hidastettava liikettdéan, kun se on 30-20 cm:n paassa avautumisen mekaanisesta pysayttimesta, ja
pysahdyttava pysaytinta vasten. Sitten se suorittaa lyhyen sulkutoimenpiteen, joka purkaa hihnan tai ketjun jannityksen.

02. | Anna sulkukomento painamalla Close-painiketta ja paastamalla se sitten; varmista, ettéd tama tapahtuu asianmukaisesti ja nopeuden
muuttumatta. Tarkedad - Oven on hidastettava likettaan, kun se on 30-20 cm:n paassa sulun mekaanisesta pysayttimestd, ja pysah-
dyttava sulun mekaanista pysaytinta vasten. Sitten se suorittaa lyhyen avaustoimenpiteen, joka purkaa hihnan tai ketjun jannityksen.

03. Ohjaustoimien aikana on varmistettava, etta vilkkuvalo (jos sellainen on) vilkkuu jaksottaisesti, 0,5 s syttyneena ja 0,5 s sammuneena.

04. | Suorita useampia avaus- ja sulkulikkeita ja tarkasta esiintyykd mitdan asennus-, saato- tai muita virheita (esim. kohtia, joissa esiintyy
enemman kitkaa).

05. | Varmista, ettd hammaspydramoottori, ohjain ja mekaaniset pysayttimet on kiinnitetty kunnolla ja tukevasti, ja etté ne eivét liku edes
oven kiivaimpien kiihdytys- ja hidastusvaiheiden aikana.

6.5 - Integroitu radiovastaanotin

SPINin kauko-ohjausta varten ohjausyksikdssa on SM-liitanta OXI- tai OXIS-tyyppisiin radiovastaanottimiin. SPIN20KCE-, SPIN22KCE- ja SPIN-
23KCE-laitteissa radiovastaanotin kuuluu pakkaukseen.

01. Laita radiovastaanotin paikalleen kevyesti painamalla

02. Jos ei kaytetd ELDC:hen integroitua tai muuntyyppisté ulkoista antennia, kierré vastaanottimen mukana toimitettu jaykka johto antennin
liittimeen.

Mallien SPIN30, SPIN40, SN6031 ja SNB6041 osalta radiovastaanottimen paikalleen laittamista koskevat ohjeet on annettu sivulla 8

- J

6.6 - Toimintojen ohjelmointi

SPINin ohjausyksikdssé on ohjelmoitavia toimintoja; toimintojen s&atdminen tapahtuu ohjausyksikdssé olevista 4 painikkkeesta ja toiminnot
iimenevat 4 ledvalosta: L1....L4 .

SPINin tehdasominaisuuksien pitéisi tyydyttaa suurin osa vaatimuksista, mitta niitd voidaan muokata milloin tahansa suorittamalla asianmukaiset
ohjelmointitoimenpiteet, ks. kappale 6.6.2.

Suomi - 19



6.6.1 - Ensimmaisen tason toiminnot (ON-OFF)

Taulukko 8 - Ohjelmoitavat toiminnot: ensimmainen taso

Led | Toiminto Kuvaus

L1 Automaattinen sulku Tama toiminto mahdollistaa oven automaattisen sulkemisen ohjelmoidun taukoajan jéalkeen. Teh-
dasasetuksissa taukoajaksi on asetettu 20 sekuntia, mutta taukoajaksi voidaan muuttaa 10, 20,
40 ja 80 sekuntia (ks. taulukko 10). Jos toimintoa ei ole aktivoitu, toimintatapa on “puoliautomaat-
tista”.

L2 Sulje valokennon jalkeen Valokennojen vapautumisen jalkeen taméa toiminto aiheuttaa automaattisen sulkemisen, tauko-
ajan ollessa 5 sekuntia, vaikka taukoaika olisikin ohjelmoitu suuremmille arvoille.

L3 Moottorin voima Talla toiminnolla valitaan moottorin ohjausherkkyys, jonka tulee sopia kyseisen oven tyypille. Jos
toiminto on aktiivinen, herkkyys soveltuu paremmin pienille ja kevyille oville.

Jos toiminto ei ole aktiivinen, herkkyys soveltuu paremmin suurille ja painaville oville. Kun toiminto
aktivoidaan, apuvalo alkaa vilkkua, mika tarkoittaa, ettd on suoritettava voiman itseoppivuusjakso.
Anna komento 3 tdyden ohjaustoimen kaynnistamiseksi.

L4 Odotus Tama toiminto vahentaa kulutuksen minimiin ja on erityisen hyddyllinen puskuriakkua kaytettaes-
sa. Jos tama toiminto on aktivoitu, 1 minuutin kuluttua ohjaustoimen paattymisesté ohjausyksikkd
sammuttaa BlueBUS-Iahddn (ja siis laitteet) ja kaikki ledit, lukuun ottamatta BlueBUS-ledig, joka
vilkkuu hitaammin. Kun sitten jokin komento annetaan, ohjausyksikkd palauttaa tayden toimin-
nan. Jos toiminto ei ole aktiivisena, kulutus ei véhene.

SPINin normaalin toiminnan aikana ledit L1....L4 palavat tai ovat sammuneina riippuen toiminnosta, josta ne edustavat; esimerkiksi L1 palaa,
jos aktiivisena on “Automaattinen sulku”.

6.6.2 - Ensimmaisen tason toimintojen ohjelmointi (ON-OFF)

Tehdasoletusten mukaisesti ensimméaisen tason toiminnot on kaikki asetettu arvoon “OFF”, mutta niitd voidaan muuttaa milloin tahansa, kuten on
iimoitettu taulukossa 9. Noudata varovaisuutta toimenpiteen suorittamisessa, silla painikkeiden painamisen valilla on 10 sekunnin maksimiaika;
tdman ajan loputtua prosessi paattyy automaattisesti, tallentaen muistiin muutokset, jotka on tehty kyseiseen hetkeen mennessa.

Taulukko 9 - Prosessi ON-OFF-toimintojen muuttamiseksi

01. Pida painettuna painiketta Set noin 3 sekunnin ajan

¥
38

02. Paasta painike Set, kun led L1 alkaa vilkkua N4 4
N L1 SET|
03. Paina painikkeita A o ¥ ja paasta ne ledin vilkkumisen siirtdmiseksi muutettavaa toimintoa tarkoittavan V4 V4 N Lo

ledin kohdalle (o] 5 (& <
)4

04. Paina painiketta Set ja paasta toiminnon tilan muuttamiseksi (lyhyt vilkutus = OFF; pitké vilkutus = ON) 4 \Cl)/ N L/
SET PABN N
05. Odota 10 sekuntia ohjelmoinnista poistumiseksi, jotta maksimiaika ehtisi paattya.
10S

Huomaa: kohdat 3 ja 4 voidaan toistaa saman ohjelmointivaiheen aikana toisten toimintojen laittamiseksi ON- tai OFF-tilaan

6.6.3 - Toisen tason toiminnot (saadettidvat parametrit)

Taulukko 10 - Ohjelmoitavat toiminnot: toinen taso

Led Parametri Taso Arvo Kuvaus
L1 10 sekuntia
; Saada taukoaika eli aika ennen automaat-
R Taukoaika L2 20 sekuntia tista sulkeutumista. Kohdalla on merkitys-
L3 40 sekuntia ta ainoastaan, jos automaattinen sulku on
- aktiivisena
L4 80 sekuntia
L1 Avaa - stop — sulkee - stop
- L2 Avaa - stop - sulkee - avaa S43da SbS-tuloon tai 1. radiokomentoon
L2 Sbs-toiminto L3 Taloyhti® yhdistettyjen komentojen jakso.
L4 Kayttaja paikalla
L1 Erittain hidas Saada moottorin nopeus tavallisen liike-
radan aikana. Kun muutetaan nopeutta,
Moottorin L2 Hidas apuvalo alkaa vilkkua ilmoittaen nain, etta
L3 : voiman méaaritysjakso on suoritettava uu-
nopeus L3 Keskitaso delleen. Tassa tapauksessa annetaan
avaus/sulkukomento automaattisen pro-
L4 Nopea sessin kaynnistamiseksi.
L1 Avoimen oven merkkivalo
L2 Vilkkuva
L4 FLASH-I&ht6 Valitse FLASH-I&ht86n yhdistetty laite
L3 Sahkolukitus y Y
L4 Imukuppi
Huom.: “” tehdastoiminto.
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A Varmista, etta olet ohjelmoinut oikean toiminnon, ennen kuin liitét laitteen “FLASH”-1aht66n. Pdinvastaisessa tapauksessa on
olemassa vaara vahingoittaa laitetta tai ohjausyksikkoa.

6.6.4 - Toisen tason ohjelmointi (saddettavat parametrit)

Tehdasasetusten mukaisesti sdadettavat parametrit on asetettu kuten taulukossa 10 merkinnalld: “ " mutta niita voidaan muuttaa milloin tahan-
sa kuten on ilmoitettu taulukossa 11. Noudata varovaisuutta toimenpiteen suorittamisessa, silla painikkeiden painamisen vélillda on 10 sekunnin
maksimiaika; tdman ajan loputtua prosessi paattyy automaattisesti, tallentaen muistiin muutokset, jotka on tehty kyseiseen hetkeen mennessa.

Taulukko 11 - Prosessi saadettavien parametrien muuttamiseksi

01. Pida painettuna painiketta Set noin 3 sekunnin ajan L 4
3s
02. Paasta painike Set, kun led L1 alkaa vilkkua N é/ 4
N L1
03. Paina painikkeita A o ¥ vilkkuvan ledin siirtémiseksi muokattavaa parametria tarkoittavan tulon ledin koh- V4 V4
dalle (] o
04. Paina ja pida painettuna Set-painiketta, Set-painiketta on pidettava painettuna vaiheiden 5 ja 6 aikana 4
05. Odota noin 3 sekuntia, minka jalkeen syttyy led, joka esittdd muokattavan parametrin sen hetkista tasoa N7
/TN 3S
06. Paina painikkeita A o ¥ parametrin arvoa edustavan ledin siirtdmiseksi. V4 V4 N7
(1] o GJ AR
07. Paasta Set-painike 4
SET|
08. Odota 10 sekuntia ohjelmoinnista poistumiseksi, jotta maksimiaika ehtisi paattya.
10S
Huomaa: kohdat 03 ja 07 voidaan toistaa saman ohjelmointivaiheen aikana toisten parametrien saatamiseksi

6.7 - Radioldhettimien tallentaminen muistiin

Radiovastaanotin tunnistaa radioléhettimen koodista, joka kuuluu ainoastaan sille. Tarvitaan siis muistiintallennusvaihe, jonka kautta vastaanotin
valmistetaan tunnistamaan jokaisen yksittaisen lahettimen. L&hettimien muistiin tallentaminen voidaan suorittaa 2 tavalla: Tapa 1 ja Tapa 2 (kap-
paleet 6.7.1 ja 6.7.3).

6.7.1 - Lahettimen tallentaminen muistiin tavalla 1

Tassa tavassa lahettimen painikkeiden toimintatapa on muuttumaton ja
jokaista painiketta vastaa yksikdssa taulukossa 12 ilmoitettu komento.
Toiminto suoritetaan yhdessé ainoassa vaiheessa jokaiselle 1ahettimelle, T1-painike SbS
josta tallennetaan muistiin  kaikki painikkeet. Taman vaiheen aikana

Taulukko 12 - Kaytettavissa olevat komennot tavassa 1

Painike Komento

ei ole valia sila, mita painiketta painetaan ja vain yksi paikka muistissa | 12-Painike Osittainen avaaminen
tulee varatuksi. Tavassa 1 normaalisti 1&hetin pystyy ohjaamaan vain yhta T3-painike Avaa
automaatiota. .

T4-painike Sulkee

Huomaa: yksikanavaisissa lahettimissa on ainoastaan painike T1 ja kaksi-
kanavaisissa lahettimissa on ainoastaan painikkeet T1 ja T2.

6.7.2 - Muistiintallennusprosessi tavalla 1

Taulukko 13 - Muistiintallennusprosessi Tapa 1

01. Paina ja pida painettuna vastaanottimessa olevaa painiketta (noin 3 sekunnin ajan) L 4

[ 35S
02. Paasta painike kun vastaanottimen led syttyy NI L 2

D)
03. Paina 10 sekunnin sisalla vahintdan 3 sekunnin ajan mité tahansa muistiin tallennettavan lahettimen paini- V4
ketta - 35
04. Jos muistiin tallentaminen onnistui, vastaanottimen led vilkkuu 3 kertaa. \éﬁ
X3

Jos muistiin on tallennettava toisia lahettimig, toista kohta 3 10 sekunnin sisalla.
Muistiintallennusvaihe paattyy, jos 10 sekuntiin ei oteta vastaan uusia koodeja.
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6.7.3 - Lahettimen tallentaminen muistiin tavalla 2 Taulukko 14 - Kiytettiivissé olevat komennot tavassa 2

Tassé tavassa jokainen lahettimen painike voidaan yhdistéd yhteen 15 . , ,
mahdollisesta komennosta ohjausyksikéssa, jotka on iimoitettu taulukossa | Komento 1 Vaine vaineelta
14; jokaista vaihetta kohden tallennetaan muistiin ainoastaan yksi painike, Komento 2 “Osittainen avaaminen”
joka on se, jota painettin muistiin tallennuksen vaiheessa. Muistista K “Avas”
varataan yksi paikka kullekin muistiin tallennetulle painikkeelle. omento 3 vaa
Komento 4 “Sulie”
Komento 5 “Stop”
Komento 6 “Vaihe vaiheelta taloyhti®”
Komento 7 “Vaihe vaiheelta korkea prioriteetti”
Komento 8 “Avaa ja vapauta”
Komento 9 “Sulje ja vapauta”
Komento 10 “Avaa ja lukitse automaatio”
Komento 11 “Sulie ja lukitse automaatio”
Komento 12 “Lukitse automaatio”
Komento 13 “Vapauta automaatio”
Komento 14 “Ajastin apuvalo”
Komento 15 “On-Off apuvalo”

6.7.4 - Muistiintallennusprosessi tavalla 2

Taulukko 15 - lahettimen painikkeen tallentaminen muistiin tavalla 2

01. Paina vastaanottimen painiketta yhta montaa kertaa kuin on halutun komennon numero, taulukon 8 mu- 49
kaisesti D 1.4
02. Varmista, etté vastaanottimen led vilkkuu halutun komennon numeroa vastaavan maaran \é/

/TN 1.4
03. Paina 10 sekunnin sisélla vahintdan 3 sekunnin ajan muistiin tallennettavan l&hettimen haluttua painiketta V4

35
04. Jos muistiin tallentaminen onnistui, vastaanottimen led vilkkkuu 3 kertaa. \é/

N X3

Jos muistiin on tallennettava toisia lahettimia samalle komennolle, toista kohta 3 10 sekunnin sisalla.
Muistiintallennusvaihe paattyy, jos 10 sekuntiin ei oteta vastaan uusia koodeja.

6.8 - Muistiintallennus “etdkomennolla”

On mahdollista tallentaa muistiin uusi 1ahetin kdyttamatta suoraan vastaanottimen painiketta; tata varten kaytdssa on jo oltava muistiin tallennettu
ja toimiva kauko-ohjain. Uusi lahetin “perii” jo muistiin tallennetun 1&hettimen ominaisuudet; jos esimerkiksi ensimmainen lahetin on tallennettu
muistiin tavalla 1, myos uusi tallennetaan muistiin tavalla 1 ja voidaan painaa mita tahansa lahettimien painikkeista. Jos sen sijaan jo toiminnassa
oleva lahetin on tallennettu muistiin tavalla 2, my6s uusi tallennetaan muistiin tavalla 2; ensimmaisesta lahettimesta on painettava haluttua ko-
mentoa vastaavaa painiketta ja toisessa l&hettimessa painike yhdistyy kyseiseen komentoon.

A Etatoimintona suoritettu muistiin tallentaminen voidaan suorittaa kaikille vastaanottimille, jotka ovat lahettimen toimintasateel-
1a; on siis pidettdva paalla ainoastaan laitetta, jota toimenpide koskee.

Asetu kahden lahettimen kanssa automaation toimintasateelle ja suorita seuraavat vaiheet:

Taulukko 16 - tallentaa lahettimen muistiin “etatoiminnolla”

01. Paina vahintaan 8 sekunnin ajan uuden radioldhettimen painiketta ja paasta sitten. \ 4

= 8S
02. Paina hitaasti 3 kertaa jo muistiin tallennetun radiolahettimen painiketta. 4 4 4

3S ] 38 - 3S

03. Paina hitaasti yhden kerran uuden radiol@hettimen painiketta. V4

15
Nyt vastaanotin tunnistaa uuden radioldhettimen ja omaksuu samat ominaisuudet kuin jo muistiin tallennetullakin oli.
Jos halutaan tallentaa muistiin muita lahettimig, toista kaikki vaiheet kullekin uudelle I&hettimelle.
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6.9 - Radiolahettimien poistaminen

Taulukko 17 - kaikkien ldhettimien poistaminen

01. Paina ja pida painettuna vastaanottimessa olevaa painiketta L 4
02. Odota, etta led syttyy, odota sitten, ettd se sammuu ja odota sitten, ettd se vilkkuu 3 kertaa AN ¢£ O N (5/
/TN N X3
03. Paasta painike tdsmalleen 3. vilkutuksen aikana ¥
04. Jos toimenpide onnistui, hetken kuluttua led vilkkuu 5 kertaa. NIV
N\ X5

[ TESTAUS JA KAYTTOONOTTO

Nama ovat automaation jarjestdmisen tarkeimmat vaiheet laitteiston turvallisuuden takaamiseksi.

Nama toimenpiteet on annettava suoritettaviksi patevalle ja ammattitaitoiselle henkildlle , jonka on otettava vastuu siitd, etté testaaminen suorite-
taan riittavasti ja etta kayttoon otetut ratkaisut suojaavat mahdollisilta vaaroilta. Hanen on varmistettava, etté kaikkia sovellettavia lakeja, séantéja
ja maarayksia on noudatettu; erityisesti tama koskee standardien EN 13241-1, EN 12445 ja EN 12453 kaikkia vaatimuksia.

Lisalaitteille on suoritettava erityinen testaus seka toimintakyvyn ettéd SPINin kanssa yhteensopivuuden suhteen: nailtd osin on tutustuttava yk-
sittdisten laitteiden ohjeisiin.

7.1 Testaus

Testausta voidaan kayttdd myds automaatioon kuuluvien laitteiden tarkastamiseen saanndllisin valein. Jokainen automaatioon kuuluva
komponentti (tuntoreunat, valokennot, hataseislaitteet, jne.) vaatii erityista testausvaihetta; naiden laitteiden osalta on suoritettava niiden omissa
kayttboppaissa ilmoitettuja toimintatapoja.

Suorita testaus seuraavalla tavalla:

01. Varmista, etta luvun 1 “VAROITUKSET” kaikkia kohtia on noudatettu huolellisesti.

02. | Vapauta autotallin avain vetamalla
vapautusvaijeria alaspain ja tarkasta
onko mahdollista liikuttaa autotallin
ovea avaamalla ja sulkemalla alle
225 N:n voimalla

03. Kiinnitd moottorin luisti uudelleen.

04. Kéyta valitsinta, radiolahetinta tai ohjausvaijeria ja testaa oven avautumista ja sulkeutumista; varmista, etta liike toimii oikein.

05. Oven liikkeen sujuvuutta kannattaa seurata suorittamalla useita kokeita. Kiinnitd huomiota erityisesti siihen, nakyykd mahdollisia asen-
nus- tai sdatdvikoja tai esiintyykd joissakin kohdissa kitkaa.

06. | Tarkasta kaikkien laitteistossa olevien turvalaitteiden toiminnan asianmukaisuus yksitellen (valokennot, tuntoreunat, jne.). Erityisesti on
varmistettava, ett& aina kun jokin laite laukeaa, “BlueBUS”-led ohjausyksikdssa vilkuttaa nopeammin 2 kertaa, mika tarkoittaa, etta
ohjausyksikkd tunnistaa tapauksen.

07. | Tarkasta valokennojen toiminta ja ettd muut laitteet eivat aiheuta hairintda kuljettamalla halkaisijaltaan 5 cm:n ja pituudeltaan 30 cm:n
kokoista kappaletta optisella akselilla ensin lahettimen ja sitten vastaanottimen Iahelté ja lopuksi niiden valilta; varmista, etta kaikissa
naisséa tapauksissa laite laukeaa siirtyen aktiivisesta tilasta héalytystilaan ja péinvastoin. Lopuksi on varmistettava, etté se aiheuttaa oh-
jausyksikossé tarkoitetun vaikutuksen; esimerkiksi sulkemisliike aiheuttaa likesuunnan kaantymisen.

08. Jos oven liikkeen aiheuttamat vaaratilanteet on estetty tdrmaysvoimaa rajoittamalla, on voima mitattava standardin EN 12445 mukai-
sesti. Jos “nopeuden” s&4tda ja “moottorin voiman” ohjausta kaytetaan jarjestelman apuna térmaysvoiman vahentamiseksi, yrita 10ytaa
saadot, jotka antavat parhaat tulokset.
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7.2 - Kaytt6onotto

Kéayttodnotto voidaan suorittaa vasta kun kaikki testausvaiheet on suoritettu hyvalld menestyksella (kappale 7.1).
Osittainen kayttdonotto ja tilapaisratkaisut ovat kiellettyja.

01. | Automaatiosta on laadittava tekninen asiakirja aineisto, jota on sailytettéva (vahintd&dn 10 vuotta). Siihen tulee kuulua: automaatiota
kuvaava kokonaispiirustus, sahkaliitantdjen kaavio, riskianalyysi ja kayttdonotetut ratkaisut, kaikkien kaytettyjen laitteiden vaatimusten-
mukaisuusvakuutukset (SPINIn osalta on kaytettava liitettya EU-vaatimustenmukaisuusvakuutusta), kayttéopas ja automaation huol-
tosuunnitelma.

02. | Kiinnitd autotallin oveen pysyvasti etiketti tai kyltti, jossa on ilmoitettu vapautusta ja manuaalista kayttéa koskevat ohjeet (kayta
SPIN-hammaspydramoottorin kayttboppaassa olevia kuvia).

03. | Kiinnité oveen pysyvasti etiketti tai kyltti, jossa on viereinen
kuva (minimikorkeus 60 mm):

04. | Kayta avainvalitsinta, lahetintd tai ohjausyksikon painikkeita ja tee autotallin ovelle avaus- ja sulkukokeita; varmista, etta like on asian-
mukainen.

05. | Kiinnité autotallin oveen kyltti, jossa on vahintaan seuraavat tiedot: automaation tyyppi, valmistajan nimi ja osoite (kayttddnotosta vas-
taava henkild), sarjanumero, valmistusvuosi ja CE-merkinta.

06. | Tayta automaation vaatimustenmukaisuusvakuutus ja luovuta se automaation omistajalle.

07. | Luovuta automaation omistajalle kayttdopas (irrotettava osa).

08. | Laadi huoltosuunnitelma ja luovuta se automaation omistajalle.

09. | Voiman s&atédminen on turvallisuuden kannalta tarkea seikka, joka on suoritettava erittdin huolellisesti. S&a4ddn suorittaminen on annet-

tava patevan henkildn suoritettavaksi. Tarkeda!
- Sallittuja suurempiin arvoihin asetettu voima-asetus saattaa aiheuttaa vammoja inmisille ja elaimille tai vahingoittaa esineitd. Sdada
voima mahdollisimman pieneen arvoon, jotta mahdolliset esteet pystytdan havaitaan nopeasti ja varmasti.

10. | Ennen automaation kayttddnottamista on omistajalle tiedotettava riittavasti ja kirjallisesti jaljelle jaavista vaaroista ja riskeista.

& SYVENTAVAA TIETOA

8.1 - Laitteiden lisdaminen tai poistaminen
SPIN-automaatioon on mahdollista lisatéa tai siitd voidaan poistaa laitteita milloin tahansa. Erityisesti “BlueBUS”-lediin ja “STOP”-tuloon voidaan
littaa erityyppisia laitteita, seuraavassa ilmoitetulla tavalla:

STOP-tulo
Stop-tulo aiheuttaa ohjauslikkeen valittdtman pyséahtymisen, jota seu- fg 1)

raa lyhyt likesuunnan muutos. Tahan tuloon voidaan liittaa laitteita,
joiden tulon kontakti tyyppia normaalisti auki “NA”, normaalisti kiinni
“NC”, optisia laitteita (“Opto Sensor”) tai laitteita, joiden lahddn jatkuva
resistanssi on 8,2 kQ, kuten, esimerkiksi tuntoreunat.
M&aritysvaiheen aikana ohjausyksikkd tunnistaa Stop-tuloon liitetyn
laitteen tyypin, minka jalkeen, automaation normaalin kayton aikana,
ohjausyksikkd antaa Stop-komennon havaitessaan muutoksen opit-
tuun tilaan verrattuna.

Kuten BlueBUS, my6s ohjausyksikkd tunnistaa maarityksen aikana
STOP-tuloon liitetyn laitetyypin (ks. kappale 6.2); myéhemmin mika ta-
hansa opitusta tilasta poikkeava muutos aiheuttaa STOP-komennon.
Tiettyja keinoja kayttden on myds mahdollista liittdéd STOP-tuloon
useampi kuin yksi laite, my0s tyypiltdan poikkeava:

GND (-)
12Vcce (+)

|| —

SbS OPEN

ollod oo

& J

O Ja|[«—— siaNaL
o

e Useampia NA-laitteita voidaan liittda keskenaan rinnakkain rajoittamaton maara.

e Useampia NC-laitteita voidaan liittd& keskenddn sarjaan rajoittamaton maara.

e Jos mukana on useampi kuin 2 laitetta, on ne kaikki litettava “putousmaisesti” yhteen ainoaan paateresistanssiin, jonka arvo on 8,2 kQ

e NA:n ja NC:n yhdistelma on mahdollinen, jos 2 kontaktia litetdan rinnakkain, ja NC-kontaktin kanssa sarjaan litetdan 8,2 kQ:n resistanssi
(jolloin voidaan yhdistaa myds 3 laitetta: NA, NC ja 8,2 kQ). Optista laitetta liitettdessa on noudatettava kuvan 9 ohjeita. 12 V===-linjaan syo&tetty
maksimivirta on 40 mA.

A Huomio! - Jos halutaan taata vikasuojauksen luokka 3 standardin EN 13849-1 mukaisesti on tarpeen kayttaa ainoastaan op-
tisia laitteita (“Opto Sensor”) tai laitteita, joiden lahd6ssé on jatkuva resistanssi 8,2 kQ.
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Valokennot

Silloilla toteutetun osoitteenmaarityksen kautta “BlueBUS”-jarjestelma mahdollistaa valokennojen tunnistamisen ohjausyksikoélla seka asianmu-
kaisen havaintotoiminnon kayttamisen.

Osoitteenmaéritys on tehtava seka lahettimeen etté vastaanottimeen (asettaen sillat samalla tavalla) varmistaen, ettéd milldan muulla valokenno-
parilla ei ole samaa osoitetta.

Ei-ulostyontyville nosto- tai kippioville on mahdollista asentaa automaation valokennot taulukon 18 mukaisesti. Seuraava kuva esittaé ulostydn-
tyvien kippiovien automaatiota.

Kuva 2 ja kuva 2ll esittavat erityisia asennuksia, joissa tarvitaan automaation taytta suojausta, myos avauksessa. Valokennojen asennuksen tai
poistamisen jalkeen on ohjausyksikdssa suoritettava maaritysvaihe kappaleen 7.1 ohjeiden mukaisesti.

_poroll

__foT0 :

BlueBUS

BlueBUS on tekniikka, joka mahdollistaa yhteensopivien laitteiden litdntdjen suorittamisen ainoastaan kahdella johtimella, joissa kulkee seka
sahkdvirta ettd kommunikointisignaalit. Kaikki laitteet kytketdan rinnakkain samoihin kahteen BlueBUS-johtimeen, ilman ettd on tarpeen nou-
dattaa mitddn napaisuutta; kukin laite tunnistetaan yksittain, kunhan asennuksen aikana sille annetaan yksiselitteinen osoite. BlueBUSiin voi-
daan liittéd esimerkiksi valokennoja, turvalaitteita, komentopainikkeita, merkinantovaloja, jne.

SPIN-ohjausyksikkd tunnistaa kaikki liitetyt laitteet yksitellen tietyn maaritysvaiheen kautta, minka liséksi se pystyy havaitsemaan erittain turval-
lisesti kaikki mahdolliset toimintahairiot.

Tasta syysta aina kun lisatéaan tai poistetaan BlueBUSIin liitetty laite, ohjausyksikdsta on tarpeen suorittaa maaritysvaihe kuten on kerrottu
kappaleessa 8.2.

Taulukko 18 - valokennojen osoitteet

Valokenno Sillat Valokenno Sillat

FOTO FOTO 2

Ulkoinen valokenno h = 50 Ulkoinen valokenno
laukeaminen sulussa laukeaminen avauksessa
kaantaa avaukseksi kaantaa suluksi

FOTO Il

Ulkoinen valokenno h = 100
laukeaminen sulussa
kaantaa avaukseksi

FOTO 21I

Siséinen valokenno
laukeaminen avauksessa
kaantaa suluksi

FOTO 1

Sisainen valokenno h = 50

laukeaminen seka sulussa etta avauksessa
véliaikainen pysaytys ja k&dantad avaukseksi

FOTO 3

Ainoa valokenno

laukeaminen seka avauksessa etta sulussa (vali-
aikainen pysaytys ja kdantaa avaukseksi)

FOTO 11l

Sisadinen valokenno h = 100

laukeaminen seka sulussa etta avauksessa
véliaikainen pysaytys ja kdantaa avaukseksi

FA1

Valokenno avauskomentoa varten

(leikkaa silta A lahettmen ja vastaanottimen
kortin takaa)

kv ars

FA2

Valokenno avauskomentoa varten

(leikkaa silta A 18hettimen ja vastaanottimen
kortin takaa)

vy rove
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8.2 - Muiden laitteiden maaritys
Normaalisti BlueBUSIiin ja STOP-tuloon liitettyjen laitteiden m&aritystoimenpide suoritetaan asennusvaiheen aikana; jos kuitenkin lisataan tai
poistetaan laitteita, on maaritys mahdollista suorittaa uudestaan seuraavalla tavalla:

Taulukko 19 - muiden laitteiden méaaritys

01. Paina painikkeita A ja Set ja pida niité painettuina ¥ L 4
(a] SET

02. Paasta painikkeet kun ledit L1 ja L2 alkavat vilkkua erittdin nopeasti (noin 3 sekunnin jalkeen) + 4 \Cl)/ \C')/

CaJCoE1 9N 147N 12
03. Odota muutaman sekunnin ajan, kunnes ohjausyksikkd saa laitteiden méaarityksen viedyksi loppuun
04. Maéaritysprosessin loputtua ledit L1 ja L2 lopettavat vilkkumisen, ledin STOP on jaatava palamaan, kun
taas ledit L1...L4 syttyvat sen tilan mukaan, mitd ON-OFF-toiminnot edustavat. O L1 O Lo
A Kun on lisatty tai poistettu laitteita, on automaation testaus suoritettava uudelleen kappaleen 7.1 mukaisesti.

8.3 - Muiden laitteiden liittdminen

Ulkoisten laitteiden virransy6tt6

Jos halutaan antaa virtaa ulkoiselle laitteelle (esimerkiksi trasponderikortteja kayttavat l1ahestymislukijat tai avainvalitsimen taustavalaistus),
voidaan laite liittd& tuotteen ohjausyksikkdon kuvassa 2 iimoitetulla tavalla. Syéttéjannite on 30 V===, +20 %, -50 %, kaytettavissé oleva mak-
simivirta 100 mA (kuva 10) .

Liitanta ohjelmointilaitteeseen
Ohjausyksikkédn on mahdollista liittéd Oview-ohjelmointiyksikkd IBT4N-kayttolittyman kautta 4 s&hkdjohdolla varustetulla vayldjohtimella.
Tama yksikkd mahdollistaa taydellisen ja nopean toimintojen ohjelmoinnin, parametrien saatamisen, ohjausyksikon firmwaren paivityksen,

mahdollisten toimintahéirididen diagnoosin sek& maaraaikaishuollon.

Oview mahdollistaa ohjausyksikdn kayttamisen noin 100 metrin maksimietaisyydelta.

Jos useampi ohjausyksikk® on yhdistetty toisiinsa ‘BusT4’-verkossa, littamalla Oview yhteen néistéa ohjausyksikdista on mahdollista tarkastella
sen naytolla kaikkia verkkoon liitettyja ohjausyksikéita (korkeintaan 16 ohjausyksikkoa).

Oview-yksikkd voidaan littdé ohjausyksikkédn myds automaation normaalin toiminnan aikana, jolloin k&yttaja voi Iahettad komentoja erityisen

valikon kautta.
Jos lisdksi ohjausyksikdssa on OXI-radiovastaanotin, Oview mahdollistaa paasyn tahan vastaanottimeen tallennettuihin parametreihin.

A Huomio! - Ennen IBT4N-kayttoliittyman liittdmistad on ohjausyksikon virta katkaistava.

- N N
(10 s
= 8
g 3
o
STOP | [ sbs
S y, y,

8.4 - Erikoistoiminnot

Toiminto “Avaa aina”

“Avaa aina” -toiminto on ohjausyksikén ominaisuus, jolla on mahdollista antaa aina avauskomento silloin kun “vaihe vaiheelta” -komennon
kesto ylittda 3 sekuntia; tdma on hyodyksi esimerkiksi silloin, kun SbS-liittimeen liitetddn ohjelmointikello, jonka tarkoituksena on pitéad ovi auki
tiettyn& aikana. Tamé& ominaisuus on voimassa huolimatta siita, mika on SbS-tulon ohjelmointi (ks. parametri “SbS-toiminto” taulukossa 10).

Toiminto “Liikuta joka tapauksessa”
Siind tapauksessa, etta jokin turvalaite ei toimi oikein tai ei ole k&ytdssa, on ovea kuitenkin mahdollista ohjata ja liikuttaa “Kayttaja paikalla” -ti-
lassa: ks. kappale “Ohjaus turvalaitteiden ollessa pois kaytdstd” mukana toimitetussa kayttboppaassa.
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8.5 - Muistin taydellinen tyhjentdminen

Siind tapauksessa, etta on tarpeen tyhjentda muisti kokonaisuudessaan ja palauttaa tehdasarvot, on suoritettava seuraavat toimenpiteet moot-
torin seistessa:

Taulukko 20 - muistin tdydellinen tyhjentdminen

01. Pida samanaikaisesti painettuina painikkeita A ja ¥ A 4 L 4
02. Kun kaikki ledit syttyvat samanaikaisesti, paésté painikkeet (noin 5 s). N + 4
P latonae (G
03. Kun toimenpide on paattynyt, ledit L1, L2 vilkkuvat. N d)/ N Cb/ @
N L N L2
A Taydellisen tyhjentdmisen jalkeen on mahdollista kdynnistaa laitteiden ja mittojen maaritysprosessi uudelleen.
8.6 - Lisavarusteet
SPINia varten on olemassa vaihtoehtoisia lisdvarusteita.
Lisavarusteiden taydellinen ja paivitetty luettelo I6ytyy Nice S.p.A. -yhtién tuoteluettelosta.
Puskuriakku PS124
e PS124 puskuriakku 24V - 1,2Ah integroidun akkulaturin kanssa.
( E N )
_ _J J
( : I )
- J J
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O DIAGNOSTIIKKA

Eréissa laitteissa on omat signaalinsa, jotka ilmoittavat toiminnan tilasta ja mahdollisista toimintahéiridista suoraan.

9.1 - Vilkkuvalon ja apuvalon signaalit

Jos FLASH-Iaht6 on ohjelmoitu ja siihen on liitetty vilkkuvalo, toiminnan aikana se vilkkkuu kerran sekunnissa; toimintahéirididen sattuessa vilku-
tuksista tulee lyhyempia ja ne toistuvat kaksi kertaa, ja niiden véliss& on yhden sekunnin tauko. Nama samat
diagnostiikkailmoitukset nakyvat apuvalosta ja PUNAISESTA BlueBUS-ledista.

d O A di0 . dd
Nopeat vilkutukset Aiheuttaja TOIMENPIDE
1 vilkutus Virhe BlueBUSissa Toimenpiteen alussa BLUEBUSIIn liitettyjen laitteiden tarkastuksen tulos ei vastaa
1 sekunnin tauko maéaritysvaiheessa muistiin tallennettuja. Laitteissa saattaa olla vikaa, ne on tarkas-
1 vilkutus tettava ja vaihdettava; jos on tehty muutoksia, on maaritys suoritettava uudelleen

(8.2 Muiden laitteiden maaritys).

2 vilkutusta Valokennon laukeaminen Ohjaustoimen alussa yksi tai useampi valokenno ei anna lupaa likkeelle; tarkasta
1 sekunnin tauko onko kyseessa jokin este.
2 vilkutusta Liikkeen aikana tdm& on normaalia, jos paikassa todellakin on este.
3 vilkutusta “Moottorin voima” -rajoitti- | Liikkkeen aikana autotallin oveen on kohdistunut ylimaaréaista kitkaa; tarkasta sen
1 sekunnin tauko men laukeaminen aiheuttaja. Tilanteen vaatiessa nosta ‘Moottorin voiman’ arvoa tai laske esteiden
3 vilkutusta havaitsemisherkkyytta.
4 vilkutusta STOP-tulon laukeaminen Ohjaustoimen alussa tai likkeen aikana STOP-tulo on lauennut; tarkasta sen ai-
1 sekunnin tauko heuttaja
4 vilkutusta
5 vilkutusta Virhe elektronisen ohjaus- | Odota vahintadn 30 sekuntia ja yritd antaa komento uudelleen; jos tila ei muutu,
1 sekunnin tauko yksikon sisdisissé para- kyseessa saattaa olla vakava vika ja piirikortti on vaihdettava
5 vilkutusta metreissa
6 vilkutusta On ylitetty ohjaustoimien Odota muutamia minuutteja, kunnes ohjaustoimien rajoitin palaa minimirajan ala-
1 sekunnin tauko maksimiraja tuntia kohden. | puolelle
6 vilkutusta
7 vilkutusta Virhe siséisissa elektroni- Irrota kaikki séahkopiirit muutamaksi sekunniksi ja yrita sitten antaa uudestaan jo-
1 sekunnin tauko sissa piireissa kin komento; jos tila pysyy muuttumattomana, saattaa olla kyseessa piirikortin tai
7 vilkutusta moottorin kaapeloinnin vakava vika. Tee tarkastukset ja mahdolliset vaihdot.
8 vilkutusta Kaynnissa on jo komento, | Tarkasta aina k&ynnissa olevan komennon luonne; se saattaa esimerkiksi olla ko-
1 sekunnin tauko joka ei salli suorittaa muita | mento kellosta, joka sijaitsee vaiheistuksen tulossa.
8 vilkutusta komentoja
9 vilkutusta Automaation lukitus Lahetad komento ‘Vapauta automaatio’ tai anna komento suorittaa ohjaustoimi ‘Vai-
1 sekunnin tauko heistuksen korkea prioriteetti’.
9 vilkutusta
10 vilkutusta Asentojen itseoppivuuden | Varmista, etta ohjausyksikkd on sijoitettu oikein paikalleen, loppuun asti.
1 sekunnin tauko aikana moottorin kulutus ei
10 vilkutusta toimi.

9.2 - Ohjausyksikon signaalit
SPIN-yksikdssa on joukko ledeja, joista jokainen saattaa antaa erityisia signaaleja seka normaalin toiminnan aikana etta toimintahairidn sattuessa.

ed/punainen B B 2l Aiheuttaja TOIMENPIDE
Sammunut Toimintahairid Tarkasta onko virta kytketty. Tarkasta ovatko sulakkeet lauenneet; jos néin on, etsi
vian aiheuttaja ja vaihda sitten sulakkeiden tilalle toiset samanlaiset
Palaa Vakava toimintahairio On kyseessa vakava toimintahairio; yritd sammuttaa ohjausyksikké muutaman se-

kunnin ajaksi; jos tila ei muutu, on kyseessa jokin vika ja piirikortti on vaihdettava

Yksi vilkutus sekunnissa

Kaikki OK

Ohjausyksikdn toiminta on normaalia

2 nopeaa vilkutusta

Tulojen tiloissa on tapahtu-
nut jokin muutos

Taméa on normaalia, kun yhdessa tuloista tapahtuu jokin muutos: SbS, STOP,
valokennojen laukeaminen tai radiolahetin kaytdssa

Punainen led = vilkutusten
sarja, valissa sekunnin tau-
ko

Useita

Kyseessé on sama signaali, joka esiintyy vilkkuvalossa tai apuvalossa.
Katso taulukko 21

Punainen led = nopea pit-
kaaikainen vilkutus

Oikosulku BlueBUS-liitti-
messéa

Irrota liitin ja tarkasta oikosulun aiheuttaja BlueBus-litoksessa. Jos oikosulku pois-
tetaan, led alkaa vilkkua saannollisesti uudelleen noin kymmenen sekunnin kulut-
tua.

Led STOP (punainen)

Sammunut

Aiheuttaja TOIMENPIDE
STOP-tulon Tarkasta STOP-tuloon kytketyt laitteet
laukeaminen
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Palaa Kaikki OK STOP-tulo aktiivinen
M Aiheuttaja TOIMENPIDE
Sammunut SbS-tulon SbS-tulo ei ole aktiivinen
laukeaminen
Palaa Kaikki OK On normaalia, jos SbS-tuloon liitetty laite on todellakin aktiivisena
Aiheuttaja TOIMENPIDE
Sammunut Kaikki OK OPEN-tulo ei ole AKTIIVINEN
Palaa OPEN-tulon On normaalia, jos OPEN-tuloon liitetty laite on todellakin aktiivisena
laukeaminen

Taulukko 23 - ohjausyksikon painikkeiden ledit
Kuvaus

Sammunut Normaalin toiminnan aikana tarkoittaa, ettd “Automaattinen sulku” ei ole aktiivinen
Palaa Normaalin toiminnan aikana tarkoittaa, etta “Automaattinen sulku” on aktiivinen
Vilkkuu e Toimintojen ohjelmointi k&ynnissa

e Vilkkuminen yhdessa L2:n kanssa tarkoittaa, etta on suoritettava laitteiden maaritysvaihe
(ks. kappale “6.2 Laitteiden maaritys”).

Led 2

Kuvaus

Sammunut Normaalin toiminnan aikana ilmoittaa, etté “Sulje valokennon jélkeen” ei ole aktiivinen.
Palaa Normaalin toiminnan aikana ilmoittaa, etté “Sulje valokennon jalkeen” on aktiivinen.
Vilkkuu e Toimintojen ohjelmointi k&ynnissa
¢ Vilkkuminen yhdessa L1:n kanssa tarkoittaa, etta on suoritettava laitteiden maaritysvaihe
(ks. kappale “6.2 Laitteiden maaritys”).
Sammunut Normaalin toiminnon aikana tarkoittaa “Moottorin voima” -toimintoa raskaille oville.
Palaa Normaalin toiminnon aikana tarkoittaa “Moottorin voima” -toimintoa kevyille oville.
Vilkkuu e Toimintojen ohjelmointi k&ynnissa

e VVilkkuminen yhdessa L4:n kanssa tarkoittaa, etté on tarpeen suorittaa oven avaus- ja
sulkumittojen maaritysvaihe (ks. kappale “6.3 Oven avaus- ja sulkumittojen méaaritys”).

Led 4

Kuvaus

Sammunut Normaalin toiminnan aikana ilmoittaa, etta “Odotus” ei ole aktiivinen.
Palaa Normaalin toiminnan aikana iimoittaa, ettd “Odotus” on aktiivinen.
Vilkkuu e Toimintojen ohjelmointi k&ynnissa

¢ VVilkkuminen yhdessa L3:n kanssa tarkoittaa, etté on tarpeen suorittaa oven
pituuden maéaritysvaihe (ks. kappale “6.3 Oven avaus- ja sulkumittojen maaritys”).

‘

() MITA TEHDA JOS...

Seuraavassa taulukossa on an
rididen tapahtuessa.

Ongelma

nettu hyodyllisid neuvoja siitd, miten on toimittava asennuksen aikana tai vian seurauksena syntyvien toimintahai-

O 4

Ratkaisu

lahettimen led ei syty

Radiolahetin ei anna ovelle komentoja ja

Tarkasta ovatko lahettimen paristot tyhjentyneet; tarvittaessa vaihda ne.

l&hettimen led syttyy.

Radiolahetin ei anna ovelle komentoja, mutta

Tarkasta onko lahetin tallennettu radiovastaanottimen muistiin oikein.

“BlueBUS”-led ei vilku

Mink&an ohjaustoimen komennot eivat toimi ja

Varmista, ettd SPIN on liitetty verkkoon, jonka jannite on 230 V. Varmista, ett& sulakkeet
F1 ja F2 eivat ole lauenneet; jos nain on, tarkasta vian aiheuttaja ja vaihda ne sitten
toisiin, joilla on samat virta-arvot ja ominaisuudet.

vilkkuvalo on sammunut

Mink&an ohjaustoimen komennot eivat toimi ja

Varmista, ettd komento on todellakin vastaanotettu. Jos komento saapuu SbS-tuloon,
vastaavan “SbS”-ledin tulee syttyd; jos sen sijaan kaytetdan radioldhetinta, “Blue-
Bus”-ledin on vilkuttava kaksi kertaa nopeasti.

muutaman kerran

Ohjaustoimi ei k&ynnisty ja apuvalo vilkkuu

Laske kuinka monta kertaa se vilkkuu ja tarkasta taulukon 25 mukaisesti.

tapahtuu lyhyt suunnanvaihto

Ohjaustoimi k&ynnistyy, mutta heti sen jalkeen

Valittu voima on ehka liian matala oven likuttamista varten. Tarkasta esiintyyko esteita
ja tarpeen vaatiessa valitse suurempi voima.

ty laite ei toimi

Ohjaustoimi suoritetaan, mutta FLASH-1ahtodn liitet-

Varmista, ettd FLASH-1ahtoon liitetty laite on todellakin sama kuin ohjelmoitu laite.
Varmista, ettd kun laitteen tulisi olla kytkettyna virtaan, laitteen littimessa todella on
virtaa; jos virtaa on, vika on laitteessa, jonka tilalle on vaihdettava toinen samanlainen.
Jos virtaa ei ole, se tarkoittaa, ettéd 1ahddssa on ylikuormitustilanne. Varmista, etta joh-
dossa ei ole oikosulkua.
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11 TUOTTEEN HAVITTAMINEN

Tama tuote kuuluu oleellisena osana automaatiotuotteeseen ja on hévitettdva sen kanssa.

Aivan kuten asennustoimenpiteiden osalta, myds tuotteen kayttdian loppuessa purkamistoimenpiteet on annettava patevan henkildston suori-
tettaviksi.

Tama tuote koostuu eri tyyppisistd materiaaleista. Eraat néista voidaan kierrattaa, toiset tulee toimittaa havitettaviksi. Taman tuotetyypin osalta
on otettava yhteytta alueen kierratys- ja jatelaitoksiin ja otettava selvad noudatettavista maarayksista.

A HUOMIO! - Eraat tuotteen osat saattavat sisaltda saastuttavia tai vaarallisia aineita, jotka luontoon hévitettyina saattavat vahin-
goittaa luontoa ja ihmisten terveytta.
Kuten viereisestéd symbolista ilmenee, tuotteen havittdminen kotitalousjatteiden kanssa on kielletty. Suorita jatteiden lajittelu
alueella noudatettavien maaraysten mukaisesti tai toimita tuote myyjalle toisen, vastaanlaisen tuotteen ostamisen yhteydessa.

A HUOMIO! - Paikallisten maardysten mukaisesti tdméan tuotteen vaarin suoritetusta havittamisesta saattaa olla
seuraamuksena ankara rangaistus.

Tama luku sisaltéa tiedot SPIN-tuotteen huoltosuunnitelman laatimista varten.
Turvallisuustason sailyttdmiseksi ja automaatiojarjestelman mahdollisimman pitkén kestoajan takaamiseksi tarvitaan sdanndllista huoltoa.

A Huotto on suoritettava timan kayttooppaan turvallisuusmaardysten seka voimassa olevien lakien ja maaraysten mukaisesti.

Muiden kuin SPIN-laitteen osalta on noudatettava kunkin laitteen omaa huoltosuunnitelmaa.

01. SPIN tarvitsee maéraaikaista huoltoa korkeintaan 6 kuukauden kuluttua tai 3000 ohjaustoimen suorittamisen jalkeen (edellisesté huol-
tokerrasta):

02. Irrota kaikki s&hkdvirran lahteet, mukaan lukien mahdolliset puskuriakut

03. | Tarkasta kaikkien automaatioon kuuluvien materiaalien kulumistilanne ja kiinnit& erityistd huomiota rakenteellisten osien kulumiseen tai
hapettumiseen; vaihda osat, joiden kunto vaikuttaa epailyttavalta.

04. | Tarkasta likkuvien osien kulumistilanne: hihna, moottorin luisti, hammaspyérét ja kaikki oven osat; vaihda kuluneet osat.

05. Liita séahkdlahteen osat ja suorita kaikki kappaleessa “6.1” ilmoitetut testit ja tarkastukset.
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1 3 TEKNISET OMINAISUUDET

Tuotteittensa parantamista varten Nice S.p.a varaa oikeuden muuttaa teknisid ominaisuuksia milloin tahansa ja ilmoittamatta siitd etukateen
toimintatavan ja kayttétarkoituksen pysyessa muuttumattomina.
Kaikki tekniset ominaisuudet on viittaavat ympariston lampdtilaan 20 °C (x5 °C).

Mallin tyyppi SN6021 SN6031 SN6041
Tyyppi Asuinrakennusten autotallin ovien automaattista liiketta varten tarkoitettu sdhkémekaaninen
hammaspydramoottori, varustettu elektronisella ohjausyksikolla
Hammaspyora Halkaisija 9.5 mm, 28 hammasta; ohjaimille SNA30, SNA30C, SNAG
ja toimitetut ohjaimet malleille SPIN20KCE, SPIN30 ja SPIN40
Maksimimomentti kéynnistyksessa 11,7 Nm 14,4 Nm 18 Nm
[vastaa suoritusarvoa, jolla kehitetdan [650 N] [800 N] [1000 N]
oven liikkeeseen panemiseen tarvittava
voma]
Nimellismomentti [vastaa suoritusarvoa, 5,85 Nm 7,2 Nm 9 Nm
jolla kehitetdan oven liikkeessa pitami- [345 N] [425 N] [560 N]
seen tarvittava voimal]
Nopeus tyhjana 106 rpm
[vastaava, jos on ohjelmoitu nopeus “No- [0,20 m/s]

pea’]

Ohjausyksikké mahdollistaa 4 nopeuden ohjelmoinnin, jonka vastaavuus on noin 100 % - 85 % -
70 % - 55 %

Nopeus nimellismomentilla
[vastaava, jos on ohjelmoitu nopeus “No-
pea’]

53 rpm
[0,08 m/s]

Toimintajaksojen maksimitineys

50 jaksoa / paiva (ohjausyksikkd rajoittaa jaksot maksimiarvoon, joka on ilmoitettu taulukoissa 4

ja 5)
Jatkuvan toiminnan maksimiaika 4 minuuttia (ohjausyksikkd rajoittaa jatkuvan toiminnan maksimiarvoon, joka on ilmoitettu taulu-
koissa 4 ja 5.)
Kayttorajoitukset Yleensa SPIN kykenee automatisoimaan nosto- tai kippiovet, joiden mitat noudattavat taulukkoa
3, taulukoissa 4 ja 5 ilmoitettujen rajoitusten puitteissa.
Virransyottd SPIN 230V~ (£10 %) 50 / 60 Hz.
Virransyo6ttd SPIN/VA 120 VA~ (£10 %) 50 / 60 Hz.
Maksimi tehonkulutus 270 W 300 W 370 W
Kulutuksen lasku odotustilassa 42 W Alle 0,8 W Ale 1,2 W

Eristysluokka

1 (tarvitsee maadoitusta)

Virransyotto hatatilassa

Lisavarusteella PS124 Lisdvarusteella PS124 Lisavarusteella PS124

Sisadinen valo

sisainen valkoinen led siséinen valkoinen led sisainen valkoinen led

FLASH-1&hto

Jos ohjelmointina on “SPA”: merkkivalolampulle 24 V - 5 W korkeintaan
Jos ohjelmointina on “Vilkkuva”: 1 vilkkuvalolle ELDC tai ELB (12 V, 21 W)
Jos ohjelmointina on “Sahkolukitus”: séhkdémekaaniselle sahkolukitukselle 24 V- 10 W korkein-

taan.
Jos ohjelmointina on “Imukuppi”: sdhkémekaaniselle imukupille 24 V- 10 W korkeintaan
Maksimikuormitus BLUEBUS-I&ht6 6 ‘ 6 6

STOP-tulo

Normaalisti suljetuille, normaalisti avoimille tai jatkuvalla 8,2 kQ:n resistanssilla varustetuille kon-
takteille; itseoppivuudessa (muutos suhteessa muistiin tallennettuun tilaan aiheuttaa “STOP”-ko-

mennon)
SbS-tulo Normaalisti avoimille kontakteille (kontaktin sulkeminen aiheuttaa SbS-komennon
Radio ANTENNIN tulo 52 Q johtotyypille RG58 tai vastaaville
Radiovastaanotin “SM”-litdnta vastaanotintyypeille SMXI, SMXIS, OXI tai OXIT

Ohjelmoitavat toiminnot

4 ON-OFF-tyyppista toimintoa ja 4 sédadettavaa toimintoa (katso taulukot 8 ja 10)

ltseoppivat toiminnot

BlueBUS-1aht6on litettyjen laitteiden itseoppivuus
“STOP”-tyyppisen laitteen itseoppivuus (kontakti NA, NC optinen reuna tai resistanssi 8,2 kQ)
Oven avaus- ja sulkumittojen itseoppivuus ja hidastuspisteiden ja osittaisen avauksen pisteiden
laskenta

Kayttolampotila

-20°C ..55°C

Kaytto erityisen happamassa, suolaises-
sa tai mahdollisesti rdjahdysalttissa ym-
paristéssa

Ei

Suojausluokka

IP 40 (kayttd ainoastaan sisa- tai suojatuissa tiloissa)

Mitat ja paino

311 x327h105/3,6 kg ‘ 311 x 327 h105/4,7 kg
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Ohjaimien tekniset ominaisuudet

Mallin tyyppi Ohjain, joka | Ohjain, joka
kuuluu mal- | kuuluu mal- SNA30 SNA30 + SNA6 SNA30C SNA30C +
liin SPIN- liin SPIN- SNA31 SNA31C
23KCER10 | 20KCER10,
SPIN30R10,
SPIN4OR10
Tyyppi yksi profiili sin- 3-0sainen yksi profiili sin- 2-0sainen 2-osainen | yksi profiili sin- 2-0sainen
kittya terasta |profiili, sinkittya| kittya terasta | profiili sinkittya | profiili sinkittya | kittya terastéa | profiili sinkittya
terasta terasta terasta terasta
Ohjaimen pituus -- 3,15 m 3,156m 4,15 m 4,15 m 3,06 m 4,05 m
Ohjaimen korkeus -- 35 mm 35 mm 35 mm 35 mm 35 mm 35 mm
Hyotyliikerata -- 2,5m 2,5m 3,5m 35m 25m 3,5m
Ketjun pituus - - - - - 5778,5 mm 7747 mm
Hihnan pituus - 6m 6m 8m 8m - -
Hihnan korkeus -- 10 mm 10 mm 10 mm 10 mm - -
Vetolujuus -- 1220 N 1220 N 1220 N 1220 N - -
Radiovastaanottimen tekniset ominaisuudet:
Mallin tyyppi oxXi OoXIS
Tyyppi 4-kanavainen vastaanotin radio-ohjaukseen
Taajuus 433,92 MHz
Koodaus Digitaalinen Rolling code, 52 Bit, tyyppi FLOR Digitaalinen Rolling code, 64 Bit, tyyppi SMILO
Lahettimien  yhteensopi- HCS Nice, Flor, Opera SMILO
vuus

Muistiin  tallennettavat la-

hettimet

256:een asti, jos tallennettu muistiin tilassa 1

Tulon impedanssi

52Q

Herkkyys

parempi kuin 0.5 pV

Lahettimien kantavuus

100-150 metria, etéisyys voi vaihdella mahdollisten esteiden tai séhkdmagneettisten hairididen vaikutuksesta,

minka lisaksi siihen vaikuttaa vastaanottimen antennin asento

Lahdot

4 (SM-liittimessa)

Kayttolampotila

-20°C ..55°C
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EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus (N. 184/SPIN)
ja puolivalmisteen liittamisvakuutus

Vakuutus noudattaa direktiiveja: 2014/30/EU (EMC); 2006/42/EY (MD) liite Il, osa B

Huom.: Taman vakuutuksen sisaltd vastaa Nice S.p.A. -yhtion toimipaikassa sailytettavassa virallisessa asiakirjassa annettua vakuutusta
seké erityisesti sen vimeista kaytettavissa olevaa tarkastusta ennen taman asiakirjan painamista. Tekstia on muokattu julkaisuteknisista
syista. Alkuperéisen vakuutuksen kopiota voidaan pyytdd Nice S.p.A -yhtidlta. (TV) Italia.

Tark: 12

Kieli: Suomi

Valmistajan nimi: NICE S.p.A.

Osoite: Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italia

Teknisen tiedoston laatimiseen valtuutettu henkil&: NICE S.p.A.

Osoite: Via Pezza Alta n°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italia

Tuotteen tyyppi: Integroidulla ohjausyksikdlld varustettu sahkémekaaninen
hammaspyoramoottori

Malli / Tyyppi: SN6021, SN6031, SN6041, SN6021/A, SN6031/A, SN6041/A,
SN6041/B

Lisavarusteet: Radiovastaanotin SMXI, SMXIS, OXI, OXIT, OXIS; hatdakku

PS124, vilkkuvalo ELB, ELDC, valokenno EPMA

Allekirjoittanut Roberto Griffa toimitusjohtajan ominaisuudessaan vakuuttaa omalla vastuullaan, ettd ylld mainittu tuote on seuraavien di-
rektiivien vaatimusten mukainen:

« Direktiivi 2014/53/EU (RED) - Terveyden suojaaminen (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010

Sahkoturvallisuus (art. 3(1)(a)):
EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

Sahkémagneettinen yhteensopivuus (art. 3(1)(b)):
EN 301 489-1V2.2.0:2017, EN 301 489-3V2.1.1:2017

Radiospektri (art. 3(2)): EN 300 220-2V3.1.1:2017

Lisaksi tuote noudattaa seuraavaa direktiivia puolivalmisteita koskevien vaatimusten osalta (liite Il, osa 1, kohta B):

Euroopan parlamentin ja neuvoston direktiivi 2006/42/EY, annettu 17 paivand toukokuuta 2006 koneista ja direktiivin 95/16/EY muutta-
misesta (uudelleenlaadittu).

O Vakuutetaan, etta kyseinen tekninen asiakirja-aineisto on laadittu direktiivin 2006/42/EY liitteen VII B mukaisesti ja ettd on noudatettu
seuraavia oleellisia vaatimuksia:
1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

O Valmistaja sitoutuu toimittamaan kansallisille viranomaisille perustellusta pyynnosta puolivalmistetta koskevat tiedot omia teollis- ja
tekijanoikeuksiaan rajoittamatta.

O Jos puolivalmiste otetaan kayttoon Euroopan maassa, jonka virallinen kieli ei ole tdssa vakuutuksessa kaytetty kieli, maahantuojan
velvollisuutena on liittda tahan vakuutukseen kyseinen kaannos.

O Puolivalmistetta ei saa ottaa kdyttoon, ennen kuin lopullinen kone, johon se liitetddn, on puolestaan todettu vaatimuksia vastaavaksi
tarvittaessa direktiivin 2006/42/EY mukaisesti.

Lisaksi tuote on seuraavien standardien mukainen:

EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Paikka ja paivays: Oderzo, 4.10.2017

Insind6ri Roberto Griffa
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KAYTTOOPAS (toimitettava loppukayttijille)

A Tama kayttoopas on sailytettava ja luovutettava kaikille automaatiojarjestelmén kayttsjille.
VAROITUKSET

e Ensimmaistd automaation kayttokertaa varten asentajan on kerrottava jadnndsriskeista, minka liséksi on luettava kayttéopas; erityisen tarkeéa tama
on yleisvaroitusten osalta (tuotteen kayttdopas).

e Kayttbopas (jonka asentaja luovuttaa) on sailytettdva mahdollista tulevaa tarvetta varten ja se on luovutettava automaation mahdolliselle uudelle
omistajalle.

e Automaatiojérjestelma on kone, joka suorittaa uskollisesti sille annetut komennot; vaara kayttd voi tehda siita vaarallisen. Ala kéyta automaatiojérjes-
telmaa, jos sen toimintaséateella on ihmisia, eléaimia tai esineita.

e | apset: automaatiojarjestelma takaa korkean turvallisuustason, silla sen havaintojérjestelmat estavat likkeen henkildiden ja esineiden 18heisyydessa,
minka liséksi sen aktivointi tapahtuu anna ennalta maaratylla ja turvallisella tavalla. On kuitenkin turvallista estéa lapsia leikkimasta automaatiojarjestel-
man laheisyydessa, eika lahettimia saa jattaa heidan ulottuvilleen. Kyseessa ei ole leikkikalu!

e L aitteiston tarkastaminen: erityisesti vaijerit, jouset ja kannattimet on tarkastettava mahdollisten tasapainon muuttumisten, kulumisten ja vaurioiden
varalta.

— Varmista kuukausittain, ettd hammaspyéramoottorin likesuunta k&antyy kun autotallin ovi koskee maahan asetettua esinettd 50 cm:n korkeudella.

- Ala kéyta automaatiota, jos se tarvitsee korjausta tai sa&toa; vika tai epatasapainossa oleva autotallin ovi saattaa aiheuttaa henkilévahinkoja.

e Toimintahairiét: jos automaatio toimii epanormaalisti, irrota laitteisto sahkdverkosta. Al4 yrita suorittaa korjauksia itse, vaan ota yhteytta patevasn
asentajaan.

— Laitteistoa voidaan kayttdd manuaalisesti; vapauta hammaspydramoottori kohdassa ‘Manuaalinen vapautus ja lukitus’ kuvatulla tavalla.

— Ala muokkaa laitteistoa tai automaation ohjelmointi- ja sa&tdparametreja; naiden toimenpiteiden suorittaminen kuuluu asentajan tehtavaksi.

— Testauksista, maaraaikaishuollosta sek& mahdollisista korjauksista on laadittava raportti, jonka tekee toimenpiteiden suorittaja, ja asiakirjat on annet-
tava laitteiston omistajan séilytettaviksi.

e Havittdminen: Kun automaatiolaitteisto on saavuttanut kayttéikanséa lopun, on sen havittdminen annettava patevan henkildkunnan suoritettavaksi.
Materiaalit on kierratettava tai havitettava paikallisten maaraysten mukaisesti.

e Kayttaminen turvalaitteiden ollessa poissa toiminnasta: jos turvalaitteet eivat toimi oikein, on tuotetta kuitenkin mahdollista ohjata.

Jos komennon lahettdmisen jalkeen vilkkuvalo vilkkkuu muutaman kerran (vilkutuskertojen maara riippuu toimintahéirién aiheuttajasta), mutta ohjaus-
toimi ei kaynnisty, on toimittava seuraavalla tavalla:

pida ohjauslaitetta painettuna 3 sekunnin ajan; noin 2 sekunnin kuluttua ohjaustoimi kaynnistyy ‘kayttdja paikalla’ -toimintatavalla; ohjaustoimi jatkuu
kunnes komento keskeytetdan ja ohjaustoimi pysahtyy.

A Tarkeda: jos turvalaitteet eivat ole toiminnassa, on automaatiolaitteisto korjattava mahdollisimman pian.

‘Kulku on sallittu ainoastaan jos ovi on auki eika se liiku’.

Vapauta l{\ja lukitse A hammaspyoramoottori (manuaalinen toimenpide)

1. Veda vapautusvaijeria alaspéin, kunnes luisti vapautuu.
2. Nyt ovea on mahdollista ohjata manuaalisesti
3. Automaation toiminta palautetaan viemalla ovi alkuasentoon kunnes luisti lukittuu uudelleen

Huolto

Jotta kukaan ei pystyisi kayttdméan autotallin ovea, vapauta automaatio ennen toimenpiteisin ryhtymistd (kuten on kerrottu kohdassa
“Hammaspyoramoottorin manuaalinen vapautus ja lukitus”) ja irrota kaikkien virtalahteiden kytkenta.

Turvallisuustason sailyttamiseksi ja automaatiojéarjestelman mahdollisimman pitkan kestoajan takaamiseksi tarvitaan saanndllista huoltoa 6 kk:n vélein.

OFF

01. + mahdolliset puskuriakut

Tarkasta kaikkien automaatioon kuuluvien materiaalien kulumistilanne: kiinnitd huomiota rakenteellisten osien kulumiseen tai hapettumiseen;

= vaihda osat, joiden kunto vaikuttaa epailyttavalta.

03. Tarkasta liikkuvien osien kulumistilanne.

04. Puhdista ohjain kuivalla liinalla ja poista mahdollinen lika.
ON

05. ja suorita kaikki kappaleessa 6.1 imoitetut testit ja tarkastukset.
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