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JOHDANTO Tiéssé ohjekirjassa selostetaan, kuinka Soon
nosto-ovikoneisto ja sen lisédlaitteet asennetaan, ohjelmoi-
daan ja kuinka niitid kdytetdan. Eri aiheet on jaettu kolmeen
osaan.

OSA 1 on vaiheittainen opas, jossa kuvataan tuotteen fyysisia
asennusvaiheita ja kdyttéénottoa.

OSASSA 2 kuvataan, kuinka Soon -jdrjestelmé voidaan
radétaléida vastaamaan juuri sinun tarpeitasi, kuinka maaratyt
toiminnot ohjelmoidaan ja kuinka erityistoiminnot ja asetuk-
set valitaan.

OSA 3 sisdltda tuotteen huoltoa ja hivittamista kasitteleviét
kappaleet.
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AOhjekirjan ensimmainen ja toinen osa on tarkoitettu
yksinomaisesti valtuutetuille asentajille helpottamaan automaattisen
jarjestelméan asennusta. Milladn taman ohjekirjan tiedoilla ei ole
merkitysta tuotteen loppukayttajalle.



OSA 1: Ohjeita automaattisen jarjestelman asennukseen ja kayttoonottoon

Tassd OSASSA on kuvattu vaihe kerrallaan kaikki tuotteen asennusvai-
heet (mekaaninen asennus, sahkokytkennat, testaus) ja kayttdonottoa

edel

1)

[tavat toimenpiteet (kayttdasetukset).

Turvallinen tyéskentely

Naita vaiheita edeltad joukko erittain tarkeita ohjeita, jotka koskevat
turvallisuutta, tuotteen ominaisuuksia ja jarjestelman toteutettavuutta.

-
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1.1) Turvallisuutta koskevia varoituksia

A Ainoastaan ammattitaitoiset asentajat saavat suorittaa tuotteen
asennuksen, ohjelmoinnin ja kayttéonoton noudattaen voimassa
olevaa lainsaddantda seka naita toimenpiteita koskevia standardeja
seka taman kasikirjan ohjeita.

Tama ohjekirja on laadittu vaiheittaiseksi oppaaksi kaytettavaksi
Soon -hammasvaihdemoottorin asennuksen, ohjelmoinnin ja
kayttéonoton yhteydessa. Kaikki vaadittavat toimenpiteet yhdessa
tarpeellisten ohjeiden kanssa on méaéritelty tarkasti siina jarjestykses-
s8, missa ne tulee suorittaa.

On erittain tarkead, etta luet kaikki ohjekirjan osat huolellisesti I&pi
ennen asennuksen aloittamista. Suosittelemme lukemaan erittain
huolellisesti 1&pi ne osat, jotka sisaltavat erittéin tarkeitd TURVALLI-
SUUTTA koskevia tietoja, ts. Osa A, Osa C — ASENNUSTA
EDELTAVAT TARKASTUKSET JA TUOTTEEN KAYTTOA KOSKE-
VAT RAJOITUKSET ja Osan G - JARJESTELMAN TESTAUS JA
KAYTTOONOTTO.

Ottaen huomioon tuotteen asennuksen ja jokapaivaisen kayton
aikana mahdollisesti esiintyvat vaaratilanteet,

asennuksen tulee olla taysin Eurooppalaisen Direktiivin 98/37/EC
(moottorikayttdisten ovien ja porttien asennusta koskeva Konedirek-
tiivi) ja etenkin standardien EN 12445, EN 12453 ja EN 12635
mukainen.

Jarjestelman ollessa taman Direktiivin mukainen voidaan taata paras
mahdollinen kayttdturvallisuus ja antaa asennuksen lopussa sita
koskeva yhdenmukaisuusilmoitus, jolla taataan jarjestelméan
turvallisuus.

HUOM: L6ydat lisatietoja riskien arvioinnista ja hyodyllisia ohjeita
“Teknisen dokumentaation” laadintaan Internet -sivuiltamme:
www.niceforyou.com

e Muun kuin tdssa ohjekirjassa mainitun Soon —tuotteen kayttd on
ehdottomasti kielletty. Virheellinen kayttd aiheuttaa tuotteen
rikkoutumisvaaran seka vaaratilanteita inmisille ja esineille.

o Al koskaan muuta tuotteen komponentteja, jos sit4 ei nimen-
omaisesti mainita tassa ohjekirjassa. llman lupaa tehdyt muutok-
set voivat johtaa toimintahairiihin, ja Nice® sanoutuu irti kaikesta
luvattomien muutosten aiheuttamia vahinkoja koskevasta
vastuusta.

e Ennen asennuksen aloittamista tulee arvioida siihen liittyvat riskit,
mukaan lukien luettelo olennaisista turvallisuusvaatimuksista,
jotka on otettu huomioon Konedirektiivin Liitteessa |, jossa on
maadritelty sovelletut ratkaisut. Ota huomioon se, etta riskien
arviointi on yksi automaattisen jarjestelman tekniseen dokumen-
taatioon kuuluvista dokumenteista.

* Ennen asennuksen aloittamista, tarkista vaaditaanko Soon
-moottorin kanssa toteutettavan automaattisen jarjestelman
taydentamiseksi muita laitteita tai materiaaleja arvioiden kyseisen
sovelluksen ja siinen liittyvat riskit, esimerkiksi ottaen huomioon
iskeytymisen, murskaantumisen, leikkautumisen, mukana
raahautumisen sek& muut mahdolliset vaarat.

e Kytke Soon -ohjauskeskus ainoastaan maadoitettuun pistorasi-
aan.

e Huolehdi asennuksen aikana siitd, ettd mikdan automaattisen
jarjestelméan osa ei joudu kosketukseen veden tai muiden
nesteiden kanssa ja etteivat nama nesteet ja/tai mitkaan esineet
paase tunkeutumaan ohjauskeskuksen ja muiden avonaisten
laitteiden sisaan. Jos nain paasisi k&ymaan, irrota kyseinen laite
heti virtalahteesta ja ota yhteytta Nice® huoltokeskukseen:

ASoon—laitteiston kayttdminen seuraavissa olosuhteissa aiheuttaa
vaaratilanteita:

o Al koskaan sailytd Soon -komponentteja lAmmadnlahteiden
lahella alaka koskaan pida niitéa avotulen laheisyydessa. Tama voi
vahingoittaa jarjestelman komponentteja ja aiheuttaa toimintahai-
ridita, tulipalon tai vaarallisia tilanteita.

* Asennuksen aikana kaikki toimenpiteet, jotka vaativat paasya
kasiksi Soon-kotelon sisélla oleviin osiin (esim. Liittimiin), tulee
suorittaa virtaldhteen ollessa irrotettuna. Jos kytkentd on jo tehty
ja katkaisulaitteet on peitetty, laitteeseen tulee kiinnittda sopiva
iimoitus, jossa on teksti: VAROITUS: HUOLTO KAYNNISSA:

e Asennuksen aikana, jos séhkdkayttdinen varmuuslaite kuten
esim. katkaisija tai sulake laukeaa, talldin vian syy on selvitettava
ja poistettava, ennen kuin laitteen normaalia kaytt6a jatketaan.

* Asennuksen lopussa automaattista jarjestelméaa saa kayttaa
ainoastaan sen jalkeen, kun Osan G - JARJESTELMAN TESTA-
US JA KAYTTOONOTTO “kayttddnottomenettelyt” on suoritettu
loppuun.

e Jos laite on pitkédan kayttamatta, lisdvarusteena oleva Soon
-paristo tulee ottaa irti ja sitd tulee séilyttda kuivassa paikassa.
Talla varotoimella estetdan pariston kunnon heikkeneminen ja
vaarallisten aineiden mahdollinen vuotaminen paristosta.

* Jos jarjestelméssa esiintyy vika, jota ei voida korjata tdman
kasikirjan ohjeiden avulla, ota yhteytta valtuuteettuun Nice®
huoltokeskukseen.

e Soon -tuotteen pakkausmateriaalit tulee havittaa taysin voimassa
olevan jatteiden havittdmista koskevan lainsdddanndn mukaisesti.

e Sailyta tata ohjekirjaa saatavilla tuotteen tulevaa huoltotarvetta ja
huoltotoimenpiteité varten.

2)

Tuotetta koskevat maarittelyt

(

2.1) Tuotekuvaus, kayttotarkoitus ja tekniset tiedot

SOON on enint&dan 20 m2 nosto-ovien automaattisen jarjestelman
elektromekaaninen kayttdlaite. Koneiston voimansiirto toteutetaan
yksinkertaisesti liittdmalla koneisto nosto-oven jousen tukiakseliin.
Nain ollen on mahdollista automatisoida useimmat tavalliset nosto-
ovet.

Sen liséksi ettd SOA2 —ohjauskeskus toimii tasavirtamoottorin
virtaldhteend, se mahdollistaa hammasvaihdemoottorin vdanndn

ja nopeuden optimaalisen saadon, etéisyyksien tarkan mittauksen,
asteittaisen kiihdytyksen ja hidastuksen seka esteiden havaitsemisen
suunnanvaihtoautomatiikalla. Se on lisdksi varustettu huoltotarpeen
iimaisimella, joka mahdollistaa hammasvaihdemoottorin suorittamien
likkeiden kirjaamisen laitteen koko kayttdidn aikana. Tarvittaessa
koneisto voidaan vapauttaa kasikaytolle, vapautusmekanismi kytkee
moottorin irti alennusvaihteesta.

J
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3) Ennen asennusta huomioitavat tarkistukset

Ennen kuin jatkat asennusta, tarkista tuotteen komponenttien kunto, valitun mallin soveltuvuus ja suunnitellun asennusympériston

olosuhteet.

Tarkasta pakkauksen kunto:
Pura tuote pakkauksesta ja varmista, ettd toimitus siséltaa:
1 Soon hammasvaihdemoottori
1 kiinnityskannatin

4 kasivapauttimen osaa

2 kiilaa

1 M8x130 ruuvi

1 M8 vastamutteri

1 D8 vélirengas

1 vapautinnarun ohjain

3 mustaa itsekierteyttavaa ruuvia
1 kayttéohjekirja

3.1) Tuotteen komponenttien tarkistus (ks. kuva 1)

3.2) Ympiriston soveltuvuuden tarkistus
e Tarkista, ettd valittu asennuspaikka soveltuu Soon-mallin
kokonaismittoihin (Kuva 2).

e Tarkasta, ettd nosto-oven liikeradalla ei ole esteitd, jotka voisivat
haitata taytta avaus- ja sulkemisliiketta.

e Tarkista, etta valittu asennuspaikka sallii manuaalisten likkeiden
helpon ja turvallisen suorittamisen

e Tarkista, etta jokainen laite kiinnitetaan tukevalle pinnalle, joka on
suojassa vahingossa tapahtuvilta iskuilta.

3.3) Tuotteen kaytt6a koskevien rajojen tarkistus

(ks. kuva 2)

Tarkista kyseisen Soon-mallin sek& asennettavien lisavarusteiden

kayttdrajat arvioiden niiden ominaisuuksien soveltuvuuden vastaa-

maan ymparistdn vaatimuksia seka alla lueteltuja rajoituksia.

e Varmista, ettd nosto-oven koko on alle 20m2.

e Varmista, ettd nosto-oven kayttdakseli on yhteensopiva Soon
ulostuloakselin kanssa kayttaen toimitukseen siséltyvia kiiloja.

e Varmista, ettd seindkiinnityskannattimet ovat riittavan pitkat.

\_
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4) Eri komponenttien asennus

A Ainoastaan ammattitaitoiset asentajat saavat suorittaa automaattisen jarjestelman asennuksen ottaen huomioon
voimassaolevan ndita toimenpiteitd koskevan lainsaadannon ja standardit seka taman kasikirjan ohjeiden mukaisesti.

Kuvassa 3 esitettyjen mekaanisten komponenttien selitys:
1 - Soon hammasvaihdemoottori

2 - Valokenno

3 - Avainkayttdinen valintakytkin

4 — Valokennon pylvas

5 - Antenni

6 - Varoitusvalo

7 - Lahetin

8 - Turvareuna

\_

(4.1) Esimerkki asennetusta jarjestelmasta (ks. kuva 3)
Kuvassa 3 esitetddn Soon hammasvaihdemoottorin taydellinen asennus. Piirroksesta ndkyy kytkentaan tarvittavat eri
komponentit ja kaapelit, kaikki koottuina ja sijoitettuna vakioasennuksen mukaisesti.

Kuvassa 3 esitettyjen sdhk6kaapeleiden selitys:
A - Virtajohto

B - Varoitusvalo antennilla

C — Valokennot

D - Avainkéayttdinen valintakytkin

E - Turvareuna

\

4



9 T

4.2) Mekaanisten komponenttien asennus
Sen jalkeen kun varsinaista asennusta edeltavat tyot

Suorita tama toimenpide oven ollessa SULJETTUNA.
1.(Kuva 4-b) Kiinnitd kannatin Soon -hammasvaihde-

(kuten esim. sahkokaapelien putkittaminen tai mahdolli-
nen upotus ja muut valmistelutydt) on saatu valmiiksi,
kokoamis- ja asennustydt voidaan aloittaa, yhdessa
kaikkien Soon -hammasvaihdemoottorin mekaanisten
ja sdhkdkomponenttien kanssa. Toimi seuraavassa
jarjestyksessa.

Soon hammasvaihdemoottorin asennus (ks. kuva 4)

1.(Kuva. 4-a) Laita Soon -koneisto nosto-oven kaytto-
akseliin, liittden ne yhteen toimitukseen sisaltyvilla
kiiloilla.

.(Kuva 4-c) Kiinnita kannatin seindan seindn materiaa-

.(Kuva 4-d) Soon -hammasvaihdemoottori voidaan

moottoriin toimitukseen sisaltyvilla ruuvilla, mutterilla
ja valirenkaalla.

liin soveltuvalla kiinnityspistokkeella (ei sisélly toimi-
tukseen).

asentaa vaakasuoraan kayttaen erityista (toimitukseen
sisdltyvaa) ohjainta, joka tulee kiinnittda kolmella
(mukana toimitettavalla) ruuvilla kuvassa nakyvaan
asentoon kiinnittden huomiota siihen, ettd kasivapau-
tusmekanismi sijoitetaan oikein.

(4]



4.3) Soveltuvat sahkojohdot (ks. kuva 3 ja taulukko 1)

Sen jalkeen kun kaikkien mekaanisten komponenttien asennus on saatu suoritettua valmiiksi, jatka asentmalla kaikki tarvittavat sdhkokaape-
lit, katsoen mallia Kuvasta 3, jossa on esitetty ndiden kaapelien tyypillinen sijainti seka Taulukkoa 1, jossa on analysoitu tekniset ominaisuu-
det yksityiskohtaisesti.

SAHKOKAAPELIEN OMINAISUUDET
(Kaapeleita vastaavat kirjaimet ovat samat kuin Kuvassa 3)

Taulukko 1: luettelo kaapeleista

Kytkenta Kaapelin tyyppi Suurin sallittu pituus
A: Sydttdjohto 1 kaapeli (3 x 1.5 mm?) 30m (9

B: Varoitusvalo 1 kaapeli (2 x 1 mm?) 20m

C: Antenni 1 suojattu kaapeli (tyyppi RG58) 20 m (suositeltava: alle 5 m)
D: Valokennot 1 kaapeli (2 x 0.5 mm?) 30m

E: Avainkayttéinen valintakytkin 1 kaapeli (4 x 0.5 mm?) 50 m

F: Turvareunan kytkent& 1 kaapeli (2 x 0.5 mm?) 20m

Huom: (*) jos virtakaapeli on pidempi kuin 30 m, tarvitaan kaapeli, jonka l&pimitta on suurempi, (esim. 3 x 2,5 mm?) ja automaattisen
jarjestelméan laheisyydessa tarvitaan suojamaadoitus.

\
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4.4) Kasikaytto

A Katso tdta menettelya silloin, kun ohjekirjassa vaaditaan
SOON-mekanismin ”lukitusta” tai ”vapauttamista”.

Huom:
Mekanismin lukitus- ja vapautusliikkeet saa suorittaa vain silloin, /
kun hammasvaihdemoottori on taysin pysahtyneena.
e Kasikayttd on tarpeen sdhkodkatkosten tai jarjestelman vikojen
aikana tai silloin, kun ohjeet vaativat nimenomaisesti sita.
* Manuaalinen vapautus sallii nosto-oven vapaan kulun.

Vapautus - veda pallosta A
Lukitus - veda pallosta B

\_

5) Sahkokytkennat

( A Varmistaaksesi asentajan turvallisuuden ja estdidksesi automaattisen jarjestelmdn komponenttien vaurioitumisen,
ennen kuin suoritat sahkokytkentoja tai kytket radiovastaanottimen, varmista, etta ohjauskeskus on KYTKETTY IRTI
verkkovirrasta ja mahdollisista puskuriparistoista.

(5.1) Kaikkien laitteiden kytkeminen

Kaikki sahkokytkennat tulee suorittaa jarjestelman ollessa irrotettu

virtaldhteesta

1. Voidaksesi irrottaa suojapaéllisen ja paasta kasiksi SOON
elektroniseen ohjauskeskukseen, irrota ruuvi ja veda paallista
ylospain irrottaaksesi sen (Kuva 5).

2. Irrota vapaa kaapelin liitin ja vie kaapelit I&piviennista ohjauskes-
kukseen. Jata kaapelit noin 20+30 cm tarvittavaa pidemmiksi.
Katso taulukosta 1 kaapelien tyypit ja kytkennat Kuvasta 6.

3. Suorita kaapelien kytkennat Kuvan 7 kaavion mukaisesti. Tyon
helpottamiseksi littimet ovat irrotettavissa

4. Kun kaikki kaapelien kytkennat on suoritettu, varmista kaapelien
kiinnitys painamalla kaapelin puristinta alaspain. Antennikaapeli
tulisi varmistaa kiinnittamalla se muihin kaapeleihin nippusiteell.

o
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FLASH Tama lahtd on ohjelmoitavissa (ks. taman kasikirjan OSA 2), jotta se voidaan kytkea yhteen seuraavista laitteista:
4 Varoitusvalo Jos ohjelmoidaan "varoitusvaloksi”, "FLASH” —aht6 voidaan kytkea NICE "LUCY B” —varoitusvaloon,
jossa 12V 21W autoissa kaytettéavan tyyppinen lamppu.

Liikkeen aikana valo valahtaa siten, etta se on 0,5s paalla ja 0,5 s pois paalta.
a) ”Ovi auki ilmaisin” -1ahto Jos se ohjelmoidaan ” Avoimen oven iimaisimeksi”, "FLASH” —laht6 voidaan kytkea 24V
E max. 5W avoimen oven signaalin merkkivaloon.
{ Se voidaan my&s ohjelmoida muita toimintoja varten, ks. tdman kasikirjan OSA 2.
— Lukitusmagneetti * Jos se ohjelmoidaan "magneettilukolle”, "FLASH” —I1ahtd voidaan kytked 24V max 10W
— lukitusmagneetti (ainoastaan sahkdmagneetilla varustetut versiot, joissa ei elektronisia laitteita). Oven ollessa suljettu

magneetti aktivoidaan lukitsemaan oven paikoilleen. Avaus- ja sulkemisliikkeen aikana se on pois paalta.
Sahkolukko 1 * saa avauskaskyn, joka jaa paalle kunnes ovi on avautunut ja sulkeutunut Talléin "FLASH” —laht6
voidaan kytked max. 24V sahkolukkoon, jossa salpa (ainoastaan sdhkdmagnesetilla varustetut versiot, joissa ei elektroni-
I sia laitteita). Avauslikkeen aikana sahkolukko aktivoidaan ja se pysyy aktiivisena vapauttaakseen oven ja suorittaakseen
likkeen. Sulkemisliikkeessa varmista, etta séhkdlukko kytkeytyy uudelleen mekaanisesti.
Sahkolukko 2 * Jos se ohjelmoidaan "sahkolukko 2:ksi”, "FLASH” —lahtd voidaan kytked max. 24V sahkolukkoon,
E 8 O jossa salpa (ainoastaan sdhkdmagnesetilla varustetut versiot, joissa ei elektronisia laitteita).

L Avausliikkeen aikana sahkodlukko aktivoidaan lyhyeksi ajaksi vapauttaakseen oven ja suorittaakseen liikkeen. Sulkemis-
likkeessa varmista, ettd sahkélukko kytkeytyy uudelleen mekaanisesti

BLUEBUS Tama liitin mahdollistaa yhteensopivien laitteiden litdnnan; kaikki kytketd&n rinnan ainoastaan kahdella johtimella, jotka
kuljettavat séahkdvirran ja tietolikennesignaalit. Loydat lisétietoa BlueBUSista kappaleesta 5.2 — BlueBUS —laitteiden
litanta.

STOP Liitanta laitteille, jotka estavat tai katkaisevat kdynnissa olevan liikkeen; asettamalla tulo vastaavasti, siihen voidaan liitt&ét

"normaalisti suljetun” -tyyppisia koskettimia, "normaalisti avoin” —tyyppisia koskettimia, vakiovastus tai optisia laitteita.
Loydat lisatietoa STOP-tulosta kappaleesta ”5.3 - Laitteiden liitdntd STOP —tuloon”.

SS Tulo laitteille, jotka ohjaavat liiketta yksipainikeohjaustilassa, sallien "normaalisti avoin” —tyyppisten kosketinten litdnnan.
OPEN Tulo laitteille, jotka ohjaavat vain avausliikettéd sallien "normaalisti avoin” —tyyppisten kosketinten litdnnan.

CLOSE Tulo laitteille, jotka ohjaavat vain sulkemisliikettd sallien "normaalisti avoin” —tyyppisten kosketinten litdnnan

AERIAL Tulo radiovastaanottimen antennin litdntda varten (LUCY B:ssd on mukana antenni)

* Naihin voidaan kytked ainoastaan laitteita, joissa on séhkdmagneetti.

Al'-'\léi koskaan kayta muita kuin nimenomaisesti mainittuja laitteita.

~



(5.2) Bluebus -laitteiden kytkenta

BlueBUS on teknologia, joka mahdollistaa yhteensopivien laitteiden
kytkennan ainoastaan kahdella johtimella, jotka kuljettavat séhkovirtaa ja
tietolikennesignaaleja. Kaikki laitteet kytketddn rinnan samoihin 2
BlueBUS -johtimeen, ilman etté téytyy kiinnittdd huomiota siihen, etta
navat tulevat oikein; kukin laite tunnistetaan yksildllisesti, silla sille osoite-
taan asennuksen aikana ainutkertainen osoite. BlueBUSia voidaan
kayttaa esim. seuraavien laitteiden kytkentaan: valokennot, varmuuslait-
teet, ohjauspainikkeet, merkkilamput, jne. SOON ohjauskeskus tunnis-
taa kunkin litetyn laitteen erityisen itseoppimisvaineen avulla, ja se

\_

kykenee tunnistamaan kaikki enimmaisturvallisuuteen littyvat viat mita
suurimmalla tarkkuudella. Tastd syystd joka kerta kun BlueBUSIin
litet&dan jokin laite tai siitd irrotetaan laite, itseoppimisvaihe on toistettava
luvussa “7.1 — Laitteiden muistiintallennus” kuvatulla tavalla.

\

5.2.1) Valokennot

“BlueBUS” jarjestelm& mahdollistaa osoitteen maarityksen maarattyja
hyppylankoja kayttamalld. Ohjauskeskus tunnistaa valokennot ja
osoittaa niille oikean tunnistustoiminnon. Seka TX ettd RX suorittaa
osoitteenmaéritysmenettelya (asettamalla hyppylangat samalla tavalla)
ja varmistaen ettei samalla osoitteella ole toisia valokennopareja. SOON
hammasvaihdemoottorilla varustettujen nosto-ovien automaattisen
jarjestelman ollessa kyseessa valokennot voidaan asentaa Kuvassa 8
esitetylla tavalla. Asennuksen jélkeen itseoppimisvaihe on toistettava
ohjauskeskuksessa kappaleessa “7.1 — Laitteiden muistiintallennus”
kuvatulla tavalla.

Taulukko 2: valokennojen osoitteet

Valokenno Hyppylangat | Valokenno Hyppylangat
PHOTO PHOTO 2

Valokenno h = 50 Valokenno

Aktivoituu sulkemisen yhteydessa Aktivoituu avauksen yhteydessa

PHOTO II PHOTO 2 I

Valokenno h = 100 Valokenno

Aktivoituu sulkemisen yhteydesséa

Aktivoituu avauksen yhteydessa

PHOTO 1
Valokenno h = 50
Aktivoituu sulkemisen ja avauksen yhteydesséa

PHOTO 1 1I
Valokenno h = 100 With activation on closing ja
opening

PHOTO 3
KOKOONPANO EI SALLITTU

\_
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FT210B Langaton valokenno turvareunalitdnnalla yhdistdéd yhdessa
laitteessa voimanrajoitinjarjestelman (tyyppi C standardin EN12453
mukaan) ja lasnéolon ilmaisimen, joka havaitsee l&hettimen TX ja
vastaanottimen RX (tyyppi D standardin EN12453 mukaan) valisella
optisella akselilla olevat esteet. Langattomassa valokennossa FT2108B
turvareunan tilan signaalit Iahetetédéan valokennon séteelld, jolloin tassa
yhdistyy 2 jérjestelméa yhdessa laitteessa. Likkuvassa lehdessé oleva
lahettava osa on paristokayttéinen, jolloin ei tarvita nakyvaa kytkenta-
jarjestelmaa. Erityisten piirien ansiosta pariston virrankulutusta voidaan
pienentad, ja sille voidaan taata jopa 15 vuoden kayttoika (tuotteen
ohjeissa ilmoitettuja laitteen kayttdikéé koskevia arvoja). Yksi FT210B

5.2.2) FT210B Langaton valokenno turvareunaliitannalla

laite yhdistettynd turvareunaan (esim. TCB65) mahdollistaa standardin
EN12453 vaatiman “p&areunan” turvatason kaikille “kayttétyypeile”
ja “aktivointityypeille. Langattoman valokennon FT210B yhdessa
“resistiivisten” turvareunojen (8,2Kohm) kanssa, on turvallinen yksittais-
ten vikojen esiintyessa (luokka 3 standardin EN 954-1 mukaan). Se
on varustettu erityisella térmayksenestopiirilld, jolla estetddn muiden
iimaisinten aiheuttamat hairidt, vaikka niité ei olisikaan synkronoitu, ja
se sallii muiden valokennojen lisd@misen; esim. silloin kun on raskasta
likennettd, jolloin toinen valokenno sijoitetaan tavallisesti 1 m p&ahan
maasta. Halutessasi lisatietoa kytkentatavoista ja osoitteen maarityk-
sesta katso ohjetta, joka I6ytyy FT210B:n ohjekirjasta.

VAN

(5.3) Laitteiden kytkenta STOP-liitidntdan

STOP-litanta aiheuttaa likkeen valittdman pyséytyksen, jota seuraan
lyhyt likkeen suunnanvaihdos. Tama tulo voidaan kytkea laitteisiin,
joissa on lahtd NO normaalisti avoimia koskettimia varten, NC
normaalisti suljettuja koskettimia, vakiovastusta 8,2KQ tai optisia
laitteita kuten esim. turvareunoja varten. Kuten BlueBUSIn ollessa
kyseessa, ohjauskeskus tunnistaa STOP -liitantédan kytketyn laitteen
tyypin itseoppimisvaiheen aikana (ks. luku “7.1 — Laitteiden tallennus

muistiin”); minka jalkeen STOP —k&sky aktivoidaan aina, kun havaitaan
opitusta tilasta poikkeava tila.

Kun asetukset suoritetaan vastaavasti, STOP —tuloon voidaan kytke&

useampi kuin yksi laite, my&s toisistaan eroavia:

e Useita NO —laitteita voidaan kytkea rinnan, eika niiden lukumaaraa
ole rajoitettu.

J
\
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(0 Useita NC laitteita voidaan kytkea rinnan, eiké niiden lukumaérdd  Haluttaessa kytked OPTO SENSOR -tyyppinen optinen laite,
ole rajoitettu suorita kytkennat Kuvassa 9 esitetylla tavalla:
e Kaksi laitetta, joissa on vakiovastus 8,2KQ voidaan kytkeé rinnan;
jos laitteita on useampia kuin 2, talléin kaikki on kytkettava
perakkain, yhdella 8,2KQ paatevastuksella.
e NO ja NC yhdistelméat ovat mahdollisia sijoittamalla 2 kosketinta
rinnan, samalla tulee huolehtia siitg, ettd 8,2KQ vastus sijoitetaan

NC-koskettimen kanssa rinnan (mahdollistaen talléin 3 laitteen || '
yhdistelman: NO, NC ja 8,2KQ). N3dO dd dO'LS
A Jos STOP —-tuloa kaytetaan varmuustoiminnoilla varustet- i
tujen laitteiden kytkentaan, talléin ainoastaan laitteet, joilla N g C.B
on vakiovastusliht6 8,2KQ tai OPTO SENSOR optiset laitteet < = ()]
takaavat vikojen esiintyessa standardin EN 954-1 mukaisen 8 e %
turvallisuusluokan 3. L
& -

X 0

\
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5.4) Jarjestelman kytkeminen virtalahteeseen
Suorittaaksesi SOONIn kytkennan virtalahteeseen, laita pistoke verkkopistorasiaan. Tarvittaessa kayta kaupoista l16ytyvaa adapteria, jos
SOON -pistoke ei sovi pistorasiaasi.

VAN
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6) Jarjestelman kayttoonottoa edeltavat tarkistukset

( A Seuraavat toimenpiteet suoritetaan jannitteisilla virtapiireilld, ja sen vuoksi ne voivat olla vaarallisia! Taman vuoksi
ole erittdin huolellinen dlaka koskaan suorita kyseisia toimenpiteita yksin.

Saatuasi komponenttien asennuksen ja sahkokytkennat valmiiksi, on suoritettava joukko yksinkertaisia tarkastuksia, jotta voidaan varmistaa,
etta jarjestelma toimii oikein, ennen kuin jatkat kayttdonottoa. Suorita seuraavat toimenpiteet ohjeiden mukaan ja merkitse kohdat suoritetuik-
si, kun tulosten oikeellisuus on varmistunut.

\

.
(6.1) Toiminnan testaus
As soon as SOON is powered up, proceed as follows: Jos mikaan naista ehdoista ei tayty, irrota laite heti virtalahteesta ja
tarkista sahkokytkennat huolellisesti.
Q Tarkista, etta BlueBUS led vilkkkuu séannollisesti taajuudella
yksi valahdys sekunnissa.
0  Jos kaytdsséa on valokennoja, varmista, etta niidenkin ledit
vilkkuvat (seka TX ettd RX); valahdyksen tyypilla ei ole merkitysta,
silla se riippuu muista tekijoista.
Q Tarkista, etta FLASH-1aht86n kytketty laite on pois paalta.
Q Tarkista, etta kulkuvalo on pois paalté.

\_
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7) Laitteiden ja toimintarajojen muistiintallennus

(

7.1) Laitteiden muistiintallennus Kytkettyjen laitteiden itseoppimisvaihe voidaan myos toistaa milloin
Sen jélkeen kun laitteeseen on kytketty virta, ohjauskeskuksen on hyvénsé asennuksen jalkeenkin, kuten myds siind tapauksessa, etté
tunnistettava BlueBUS- ja STOP- tuloihin kytketyt laitteet. Ennen jarjestelméan lisataan laite.

tata vaihetta ledit L1 ja L2 vilkkuvat merkiksi siitd, etta laitteen
itseoppimisprosessi on suoritettava.

A Laitteen itseoppimisvaihe on suoritettava, vaikka
laitetta ei olisikaan kytketty

1 Paina [A]ja [Set] -ndppaimié ja pida niité painettuina

2 Vapauta ndppaimet, kun ledit L1 ja L2 alkavat vilkkua nopeasti
(noin 3s kuluttua)

3 Odota muutaman sekunnin ajan, jotta ohjauskeskus saa
suoritettua loppuun laitteen itseoppimisen.

Itseoppimisprosessin lopussa STOP ledin tulee palaa, kun taas ledit
L1 ja L2 sammuvat (jolloin tarvittavat ledit L3 ja L4 alkavat vilkkua).

\

©




(

7.2) Toimintarajojen muistiintallennus

Laitteiden itseoppimisen jalkeen ohjauskeskuksen tulee tunnistaa oven avautumis- ja sulkemisasennot. Voidaan ohjelmoida enintaan
6 paikkaa seuraavasti:

Paikka Merkitys

Al Suurin mahdollinen vaadittu avausasento. Oven saavuttaessa tdman asennon se pysahtyy.

RA1 Hidastuksen alkuasento avauslikkeen aikaan. Oven saavuttaessa taméan asennon moottori hidastuu miniminopeuteen.
RINT Valihidastusasento sulkemislikkeessa. Kun tdma kohta ohjelmoidaan, ovi alkaa hidastua noin 50 cm etukateen saavut-

taakseen kohdan RINT miniminopeudella. Ohittaessaan RINT —kohdan moottori palaa asetetulle nopeudelle.

AP Osa-aukkoasento. Tama on asento, johon ovi pyséhtyy saatuaan osa-aukkokaskyn.
RAO Hidastuksen alkuasento sulkemisliikkeen aikana. Oven saavuttaessa tdman asennon moottori hidastuu miniminopeuteen.
AO Maksimisulkemisasento. Oven saavuttaessa tdman asennon se pysahtyy.

Kun kyseisia asentoja ei saavuteta, ledit L3 ja L4 vilkkuvat.

Seuraavassa kuvataan asennon muistiintallennusmenettelyd: Asennot A1 ja AO on ohjelmoitava, kun taas muiden asentojen yli voidaan
hypata. Jalkimmaisessa tapauksessa ohjauskeskus laskee ne automaattisesti.

e

1. Paina [Set] + [¥] 3 sekunnin ajan halutessasi siirtya asennon muistiintallennustilaan.

Led 1 vilkkuu: Asennon A1 ohjelmointi

2. Liikuta ovi maksimiavausasentoon nappaimilla

3. Paina [Set] 2 sekunnin ajan vahvistaaksesi asennon 1. Led L1 palaa yha.

Led 2 vilkkuu: Asennon RA1 ohjelmointi

4. Jos avauksen hidastusasennon ohjelmointia ei tarvita, paina [Set] -ndppainta kaksi kertaa nopeasti hypataksesi seuraavaan
ohjelmointikohtaan; Led L2 pysyy sammuneena. Toimi muutoin jakson mukaan.

5 Liikuta ovi avauksen hidastusasentoon nappaimilla

6. Paina [Set] 2 sekunnin ajan vahvistaaksesi asennon RA1. Led L2 palaa yha.

Led L4 vilkkuu: Asennon RINT ohjelmointi

7. Jos vélihidastusasennon ohjelmointia ei tarvita, paina [Set] -ndppainta kaksi kertaa nopeasti hypatéksesi seuraavaan ohjelmointi-
kohtaan; Led L4 pysyy sammuneena. Toimi muutoin jakson mukaan.

8. Liikuta ovi valihidastusasentoon nappaimilla

9. Paina [Set] 2 sekunnin ajan vahvistaaksesi asennon RINT. Led L4 palaa yha.

Led L5 vilkkuu: Asennon AP ohjelmointi

10.  Jos osa-aukon asennon ohjelmointia ei tarvita, paina [Set] -nappainta kaksi kertaa nopeasti hypataksesi seuraavaan ohjelmointi-
kohtaan; Led L5 pysyy sammuneena. Toimi muutoin jakson mukaan.

11.  Liikuta ovi osa-aukon asentoon nappaimilla

12.  Paina [Set] 2 sekunnin ajan vahvistaaksesi asennon AP. Led L5 palaa yha.

Led L7 vilkkuu: Asennon RAO ohjelmointi

13.  Jos sulkemisen hidastusasennon ohjelmointia ei tarvita, paina [Set] -ndppainta kaksi kertaa nopeasti hypataksesi seuraavaan
ohjelmointikohtaan; Led L7 pysyy sammuneena. Toimi muutoin jakson mukaan.

14.  Liikuta ovi sulkemisen hidastusasentoon nappaimilla

15.  Paina [Set] 2 sekunnin ajan vahvistaaksesi asennon RAQ. Led L7 palaa yha.

Led L8 vilkkuu: Asennon AO ohjelmointi

16.  Liikuta ovi maksimisulkemisasentoon nappaimilla

17.  Paina [Set] 2 sekunnin ajan vahvistaaksesi asennon AQ. Led L8 palaa yha.

18.  Kaikki ledit sammuvat, kun [Set] -ndppain vapautetaan.

19.  Anna avauskasky painamalla [Open] suorittaaksesi téydellisen avauslikkeen.

20.  Anna sulkemiskasky painamalla [Close] suorittaaksesi taydellisen sulkemislikkeen.

Naiden liikkeiden aikana ohjauskeskus tallentaa muistiin avaus- ja
sulkemisliikkeisiin vaaditut voimat

On tarkeda, ettd naita alustavia liikkeitad ei keskeyteta
esimerkiksi STOP-kaskylla.

Asennon oppimisvaine voidaan toistaa milloin hyvansa myds
asennuksen jalkeen yksinkertaisesti toistamalla menettely kohdasta
1 alkaen. Jos kuitenkin vain yht& asentoa on muutettava, toista jakso
alkaen kohdasta 1 ja hyppaa niiden asentojen ohjelmoinnin yli, joita
ei tarvitse muuttaa painamalla [Set] -nappéinta nopeasti kahdesti
kunkin yli hypattavan asennon kohdalla.




8)

Jarjestelman lopputestaus

\_

8.1) Lopputestaus

Jokainen automaattisen jarjestelmdn osa, kuten esim.
turvareunat, valokennot, hatakatkaisija jne. vaatii oman
testausvaiheensa; naiden laitteiden osalta tulee suorittaa
niiden ohjekirjoissa kuvatut testausmenettelyt. Halutessasi
testata SOON-laitteen toimi seuraavasti:

1. Varmista, etta kaikkia luvun 1 "VAROITUKSIA” maéarayksia on
noudatettu.

2. Vapauta ovi kasikaytolle vetdmalla moottorin vapautinnarusta.
Tarkista, ettd ovea voidaan liikuttaa manuaalisesti avaus- ja
sulkemisliikkeessa 225N maksimivoimalla.

3. Lukitse ovi konekaytdlle vetamalla lukitusnarusta alas.

4. Suorita oven avaus- ja sulkemistestit kayttamalla ohjausnappeja tai
radioldhetintd ja varmista, etta like vastaa maarittelyja.

5. Suorita testaus useita kertoja arvioidaksesi, etta ovi likkuu sulavasti
ja tarkista, ettei kokoonpanossa tai sdaddissa ole mitaan vikoja eika
mitédan kitkapisteita joissa oven toiminta olisi puuttellinen.

6. Tarkista kaikkien jarjestelma&n varmuuslaitteiden toiminta yksi
kerrallaan (valokennot, turvareunat jne.). Erityisesti joka kerta kun
laite aktivoidaan, ohjauskeskuksen "BlueBUS” ledin tulee vilkkua
nopeasti kaksi kertaa vahvistukseksi siitd, ettd tapahtuma on
kuitattu.

7. Tarkistaaksesi valokennot ja etenkin varmistaaksesi, ettei ole

muiden laitteiden aiheuttamaa hairiéta, kuljeta valokennolinjalla
sylinterig, jonka lapimitta on 5 cm ja pituus 30 cm, ensin lahella
TX:43, sitten lahelld RX:84 ja lopuksi ndiden kahden keskikohdassa
ja varmista, etta laite kytkeytyy paalle kaikissa tapauksissa tilan
vaihtuessa aktiivisesta hélytystilaan ja padinvastoin ja ett& aiottu toi-
menpide muodostuu ohjauskeskuksessa, esim. sulkemisliikkeessa
se vaihtaa likkeen suunnan.

. Jos liikkuvan oven aiheuttamilta vaaratilanteilta suojaudutaan

tydntévoimaa rajoittamalla, mittaa voima standardissa EN 12445
maaritellyn mukaisesti. Jos nopeuden ja moottorin  voiman
valvontaa kaytetéan jarjestelméassa aputoimintoina tydntdvoiman
rajoittamiseksi, testaa ja maérittele se asetus, jolla saavutetaan
parhaat tulokset.

8.2) Kayttoonotto

Kayttéonotto voidaan suorittaa vasta sen jalkeen, kun
Soonin ja muiden kaytdossa olevien laitteiden kaikissa
testausvaiheissa on saavutettu hyvaksyttiavat tulokset.
Osittainen tai "tilapdinen” kadyttoonotto on ehdottomasti
kiellettya.

1. Laadittua automaattisen jarjestelman teknistd dokumentaatiota
tulee sailyttaa vahintddn kymmenen vuoden ajan, ja sen tulee
sisaltédad ainakin seuraavat osat: automaattisen jarjestelméan koko-
naispiirros, sahkdkytkentakaavio, riskien arviointi ja niitd koskevat
kayttddon otetut ratkaisut, kaikkia kaytettévia laitteita koskeva
valmistajan yhdenmukaisuusilmoitus (Soonin osalta kayta liitteena
olevaa CE-yhdenmukaisuusilmoitusta); kopio kayttdohjekirjasta
seka automaattisen jarjestelman huoltosuunnitelma.

2. Kiinnité oveen tietokyltti, josta k&y ilmi ainakin seuraavat tiedot:
automaattisen jarjestelman tyyppi, (kayttédnotosta vastaavan)
valmistajan nimi ja osoite, valmistusnumero, valmistusvuosi seka
CE-merkinta.

3. Kiinnit& oven lahelle pysyvasti joko tarra tai kyltti, josta kdy ilmi oven
vapautus ja manuaaliset likkeet.

4. Kiinnitd oveen pysyvasti joko tarra tai kyltti, jossa on oheinen kuva
(vahintdan 60 mm korkea).

5. Laadi automaattisen jérjestelmén yhdenmukaisuusiimoitus ja toimita
se jarjestelman omistajalle.

6. Laadi ohjekirja "Automaattisen jarjestelman ohjeita ja varoituksia” ja
toimita se jarjestelman omistajalle.

VAN

. Laadi automaattisen jarjestelman huoltosuunnitelma (jossa on

kuvattu kaikkien yksittéisten laitteiden huoltoa koskevat ohjeet ja
maaraykset) ja toimita se jarjestelman omistajalle.

. Ennen automaattisen jarjestelman kayttéénottoa varmista, etta

omistajaa on informoitu riittavasti kirjallisesti (esim. automaattista
jarjestelmaa koskevat ohjeet ja varoitukset sisaltavalla kasikirjalla)
kaikista jarjestelman kayttdéon liittyvista riskeisté ja vaaroista.
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9) Automaattisen jarjestelman ohjelmointi

OSASSA 2 kuvataan, kuinka automaattinen jérjestelma voidaan raataléida kayttajan tarpeiden mukaiseksi, ohjauskeskukseen
muistiin tallennettavien asetusten ja valintojen avulla. Viimeinen osa on omistettu vianetsinnalle, laitteen huollolle ja havittamiselle.

(

9.1) Ohjelmointinappaimet
SOON ohjauskeskuksessa on 3 ndppaintd, joita voidaan kayttaa seka laitteen
ohjaukseen testauksen aikana etta ohjelmointimenettelyyn:

OPEN | “OPEN” -ndppéaimella kayttdja voi avata oven tai siirtya yléspéain
A ohjelmointivaiheissa.

STOP | “STOP” -nappaimella kayttaja voi pysayttaa likkeen, tai kun sita painetaan
SET 5 sekunnin ajan, han voi siirtyd ohjelmointitilaan.

CLOSE | “CLOSE” -nappéaimella kayttaja voi sulkea oven tai siirtya alaspéin = ’
\ v ohjelmointivaiheissa @ )
10) Asetukset

tasolle:

(SOON -ohjauskeskus on varustettu joukolla ohjelmoitavia toimintoja;
toimintojen asetukset syodtetddn 3 ohjauskeskuksessa olevalla paalta); tassa tapauksessa kukin led L1....L8 imaisee toimintoa, jos
nappaimella: [A] [Set] [¥Y] naytetédan 8 ledilla: L1....L8. led palaa, toiminto on p&alla, jos se ei pala, toiminto ei ole kaytdssa,

Taso 1: toiminnot voidaan asettaa ON-OFF -tilaan (joko pé&élle tai pois \

ks. Taulukko 3.

SOONissa kaytettavissa olevat ohjelmoitavat toiminnot on jaettu 2 Taso 2: parametrit asetettavissa arvoasteikolla (vélille 1 - 8); tassa

tapauksessa kukin led L1....L8 iimaisee asetettua arvoa, joka on
yksi 8 mahdollisesta; ks. Taulukko 4.

.
(

Led [Toiminto

10.1) Tason 1 toiminnot

Taulukko 3

J
\

Kuvaus

L1 |Sulie automaattisesti

Tama toiminto mahdollistaa portin automaattisen sulkemisen asetetun taukoajan jélkeen; oletusarvona
taukoajaksi on asetettu 30 sekuntia; aikaa voidaan kuitenkin muuttaa 10, 20, 40, 60, 80, 120, 160 tai 200
sekunniksi. Jos tdm4 toiminto ei ole kdytdssa, jarjestelman toiminta on “puocliautomaattista”.

L2 | Sulie valokennon jalkeen

Tama toiminto mahdollistaa sen, etta jarjestelma pitdd oven auki ainocastaan kulkuun tarvittavan ajan; itse
asiassa Valokenno-toiminnon ("Photo") aktivointi saa aina aikaan automaattisen sulkemisen taukoajan ollessa 5s
(rippumatta asetetusta arvosta). Jarjestelman kayttaytyminen muuttuu sen mukaan, onko “Sulje automaattisesti”
toiminto kaytdssa vai ei. "Sulje automaattisesti" -toiminnon ollessa pois kaytosta: ovi saavuttaa aina
kokonaan avoimen asennon (vaikka valokenno olisi suljettu pois paalta etukateen). Kun valokenno vapautetaan,
Sulie automaattisesti aktivoidaan 5s taukoajalla. "Sulje automaattisesti" -toiminnon ollessa kaytossa:
avauslike pysahtyy heti valokennojen vapauttamisen jalkeen ja sulie automaattisesti aktivoidaan 5s taukoajalla.
Toiminto "Sulje valokennon jalkeen" kytketadn aina pois paalta Pysayta-kaskylla ("Stop”) keskeytetyissa likkeissa.
Jos "Sulje valokennon jélkeen" -toiminto on kytketty pois paalta, taukoaika on asetetun mukainen; muutoin ei
tapahdu automaattista sulkemista, jos toiminto on pois paalta.

L3 |Sulje aina

“Sulie aina” -toiminto aktivoidaan, aiheuttaen sulkemisen, kun havaitaan avoin ovi sen jalkeen, kun jarjestelma
on kytketty uudelleen virtalahteeseen. Turvallisuussyista liiketta edeltdd 3 sekunnin varoitusvalon ennakkojakso.
Jos toiminto kytketdan pois paalta, ovi pysyy paikallaan virran palatessa.

L4 |Valmiustila (Stand-By)

Taman toiminnon ansiosta virrankulutus voidaan pienentdd minimiiin. Jos tdma toiminto on kaytdssa, 1 minuutti
sen jélkeen, kun like on suoritettu loppuun, ohjauskeskus katkaisee virran BlueBUS -lahdésté (ja siten myds
laitteista) ja kaikista ledeistd, lukuun ottamatta BlueBUS -ledig, joka vilkkuu hitaammalla nopeudella. Kun
ohjauskeskus saa kaskyn, se palauttaa tdyden toimintatilan. Jos toiminto ei ole kdytdssa, virrankulutusta ei voida
pienentaa.

L5 |Pitkd suunnanvaihto

Taman toiminnon avulla voidaan valita oven suorittaman suunnanvaihdon tyyppi, sen jalkeen kun STOP -kasky
tai voiman rajoitinlaite on aktivoitu. Jos toiminto ei ole kaytdssa, suunnanvaihto on lyhyt (n. 15cm). Jos toiminto
on kaytdssé, suunnanvaihto jatkuu suurimpaan mahdolliseen avaus- tai sulkemisasentoon.

L6 |Varoitusvalon ennakko

Varoitusvalon ennakko -toiminto lisdtadn 3s taukoon varoitusvalon aktivoinnin ja likkeen kaynnistymisen
valille varoittamaan vaarallisesta tilanteesta. Jos varoitusvalon ennakko ei ole kdytdssa, varoitusvalon aktivointi
tapahtuu samaan aikaan likkeen alkamisen kanssa.

L7 | Suunnanvaihdon herkkyys

Taman toiminnon ansiosta moottorin suunnanvaihdon herkkyyttd esteen havaitsemiseksi voidaan Tlisata
huomattavasti. Jos sita kaytetaan iskuvoiman havaitsemisen tueksi, parametrit “Nopeus” ja “Moottorin voima”
on myo6s asetettava tason 2 valikossa.

L8 [Kompensointi

rama toiminto sallii oven metallikarkien palauttamisen yiiajalla, ja se on alisteinen 8,2KQ vastustyypin turvareu-
nan tai OSE optisen anturin kaytolle.

SOON -jarjestelman normaalin kdytén aikana, kun mitaan liketta ei ole kaynnissa, ledit L1....L.8 palavat tai ovat sammuneina riippuen niihin

\ liittyvan toiminnon tilasta, esim. L1 palaa, jos toiminto “Sulje automaattisesti” on kéytdssa.

J
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10.2) Tason 1 ohjelmointi
Oletusarvona tason 1 kaikki toiminnot ovat pois paalta (OFF-tilassa); niita voidaan kuitenkin muuttaa milloin hyvansa seuraavassa kuvatulla
tavalla. Suorittaessasi muutoksia ole tarkkana, silla kahden n&ppaimen painamisen valilld saa kulua enintddn 10 sekuntia, silla muutoin
jarjestelma poistuu menettelysta automaattisesti tallentaen muistiin siihen mennessé tehdyt muutokset.
1. Paina [Set] —nappainta ja pida sita painettuna n. 3 s ajan.
2. Vapauta [Set], kun led L1 alkaa vilkkua.
3. Paina [A] tai [¥] -nappaimia halutessasi liikuttaa vilkkuvan ledin sen ledin kohdalle, joka liittyy muutettavaan toimintoon.
4. Paina [Set] -nappainta halutessasi muuttaa toiminnon tilaa (lyhyt valahdys = OFF; pitk& véalahdys = ON).
Odota 10s halutessasi poistua ohjelmointitilasta automaattisesti suurimman sallitun aikavalin kuluttua umpeen.
\ Huom: kohdat 3 ja 4 voidaan poistaa saman ohjelmointivaineen aikana haluttaessa asetta muitakin toimintoja ON tai OFF -tilaan. )
( 10.3) Tason 2 toiminnot (asetettavat parametrit) \
Tulon Led Parametri Led (taso) | Arvo Kuvaus
L1 10 sekuntia
L2 20 sekuntia Asettaa taukoajan, ts. sulje
L3 40 sekuntia automaattisesti -toimintoa
) L4 60 sekuntia edeltavan ajan. Kaytetaan
L1 Taukoaika 5 80 sekuntia vain silloin, kun “Sulje
L6 120 sekuntia automagttisﬂesti” -toiminto
L7 160 sekuntia on kaytossa
L8 200 sekuntia
L1 Avaa - pysayté - sulje - pysayta
L2 Avaa - pysayté - sulie - open
L3 Avaa - sulje - open - suljie Ohjaa yksipainikeohjaus-
L2 Yksipainike- L4 Kayttd impulssin pakko-ohjauksella tuloon tai 1. radiokéaskyyn
ohjaus L5 Kayttd impulssin pakko-ohjauksella 2 (yli 2” aikaansaa pysahdyksen) | liittyvéa ohjaustoimintosarjaa.
-toiminto L6 Yksipainikeohjaus 2 (alle 2” aikaansaa osa-aukkotoiminnon)
SS/P.P. L7 Pakko-ohjaus (like niin kauan kuin késky paala)
L8 “Puoliautomaattinen” avaus, sulkeminen “pakko-ohjauksella™
L1 Nopeus 1 (30% - hidas)
L2 Nopeus 2 (44%)
L3 Nopeus 3 (58%)
L3 Moottorin L4 Nopeus 4 (72%) Asettaa 'mc?lottorin nlopeuden
nopeus L5 Nopeus 5 (86%) normaalin likkeen aikana.
L6 Nopeus 6 (100% - nopea)
L7 Avaa V4, close V2
L8 Avaa V6, close V4
L1 Ovi auki -ilmaisin
L2 Toiminnassa, jos ovi kiinni
L3 Toiminnassa, jos ovi auki Valitsee FLASH -laht6dn
L4 FLASH -lahto | L4 Varoitusvalo kytketyn laitteen.
L5 Séhkdlukko1 saa avauskaskyn, joka jaa paalle kunnes ovi output.
on avautunut ja sulkeutunut
L6 Sahkolukko?2
L7 Lukitusmagneetti
L8 Huoltotarpeen iimaisin
L1 Voima 1 (pieni)
L2 Voima 2 Asettaa jarjestelman
L3 Voima 3 ohjaamaan moottorin voimaa,
Moottorin L4 Voima 4 sovittamaan sen oven
LS voima L5 Voima 5 painoon avauslikkeen aikana.
avauksessa L6 Voima 6
L7 Voima 7
L8 Voima 8 (suuri)
L1 Voima 1 (pieni)
L2 Voima 2 Asettaa jarjestelman
L3 Voima 3 ohjaamaan moottorin
Moottorin L4 Voima 4 voimaa, sovittamaan sen
L6 voima L5 Voima 5 oven painoon sulkemisliikkeen
sulkemisessa | | g Voima 6 aikana.
L7 Voima 7
L8 Voima8 (suuri)
\Huom: " ” vastaa tehdasasetuksia SEGUE )
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Tulon Led Parameter Led (taso) Arvo Kuvaus
L1 Automaattinen (perustuu likkeen raskauteen)
L2 1.000 Valvoo likkeiden lukumaaraa,
L3 2.000 minka jalkeen automaattisen
Huollon L4 4.000 jarjestelman huollon ilmaisin-
L7 ilmaisin L5 6.000 signaali 1&hetetéén (ks. luku
L6 8.000 “13 Huollon ilmaisin”).
L7 10.000
L8 12.000
L1 1. liikkeen tulos (viimeisin) Mahdollistaa sen, ettd kéyt-
L2 2. likkeen tulos t3ja voi tarkistaa vimeisten 8
L3 3. likkeen tulos likkeen aikana esiintyneiden
. " L4 4. likkeen tulos vikojen tyypin (ks. luku “14
L8 Vikalokllsta g 5. liikkeen tulos Vikalokilista).
L6 6. likkeen tulos
L7 7. liikkeen tulos
L8 8. likkeen tulos
Huom: ” ” vastaa tehdasasetuksia

Kaikki parametrit voidaan saatéa halutulla tavalla ilman sivuvaikutuksia; ainoastaan “Moottorin voima avausliikkeessa” ja “Moottorin voima

sulkemisliikkeess&” voivat vaatia erityishuomiota:

e Fiole suositeltavaa kayttada suuria voimia kompensoimaan sita seikkaa, etta oven liikkeen joissakin kohdissa on tavallisesta poikkeavaa
kitkaa; lian suuri voima voi vaarantaa jarjestelman turvallisen toiminnan ja vahingoittaa ovea.

e Jos “Moottorin voiman” ohjausta kaytetaan jarjestelman apuna pienentamaan térmaysvoimaa, voima tulee mitata jokaisen séadon jalkeen
normin EN 12445 mukaisesti.

e Kuluminen ja kayttdolosuhteet vaikuttavat oven liikkeeseen; voiman s&dadédt kannattaa suorittaa maaraajoin.

( 10.4) Tason 2 ohjelmointi \
Oletusarvona asetettavat parametrit on esitetty taulukossa 4 merkinnalla ” " niité voidaan kuitenkin muuttaa milloin hyvansé seuraavassa
kuvatulla tavalla. Suorittaessasi muutoksia ole tarkkana, silla kahden nappaimen painamisen valilla saa kulua enintdén 10 sekuntia, silla

muutoin jarjestelma poistuu menettelystad automaattisesti tallentaen muistiin sihen mennessa tehdyt muutokset.

Paina [Set] —nappainta ja pida sitd painettuna n. 3 s ajan.

Vapauta [Set], kun led L1 alkaa vilkkua.

Paina [A] tai [¥] -ndppaimia halutessasi siirtaa vilkkuvan ledin sen tulon ledin kohdalle, joka liittyy muutettavaan parametriin.
Paina [Set] -ndppainta ja pida sité painettuna vaiheiden 5 ja 6 aikana

Odota n. 3 s, minka jalkeen muutettavan parametrin nykyiseen tasoon liittyva led syttyy.

Paina [A] tai [¥] -n&ppaimia halutessasi siirtaa parametrin arvoon liittyvaa ledia.

Vapauta [Set] -nappain.

|62 S| & S| e =

Odota 10s halutessasi poistua ohjelmointitilasta automaattisesti suurimman sallitun aikavalin kuluttua umpeen.
Huom: kohdat 3 ja 7 voidaan poistaa saman ohjelmointivaineen aikana haluttaessa muuttaa muitakin parametrejé.

J

11) Huoltoilmaisin

KSOON mahdollistaa ilmoituksen kayttajille, kun automaatio- Huoltotarpeen ilmaisin toimii varoitusvalon tai huoltovalin ilmaisimen\
jarjestelman huoltoa koskeva tarkistus tulisi suorittaa. kautta rippuen kyseessa olevista asetuksista (ks. Taulukko 4).
Liikkeiden lukumaara, minka jilkeen signaali voidaan kytkea  Suoritettujen liikkeiden lukumaéaran perusteella suhteessa ohjelmoituun
paalle, on valittavissa 8 tasolta, muokattavan parametrin rajaan,

”Huoltovalin ilmaisin” avulla (ks. Taulukko 4).

Saatdtaso 1 “on automaattinen” ja se ottaa huomioon liikkeen
rasittavuuden, ts. voiman ja liikkeen keston, kun taas muut saadot
tapahtuvat liikkeiden lukuméaaran perusteella.

Taulukkko 5: huoltotarpeen ilmaisin signaali Flash-varoitusvaloa ja huoltovalin ilmaisinta kadyttaen

Liikkeiden lukumaara Flashin signaali Huoltovalin ilmaisimen signaali
Alle 80% rajasta Normaali (0,5s paalls, 0,5s pois paalts) Palaa 2s likkeen kéynnistyessa
Vélilld 81-100% rajasta Palaa liikkeen alussa 2s ajan, sen jalkeen jatkaa Vilkkuu koko likkeen ajan
normaalisti
Y1i 100% rajasta Palaa likkeen alussa 2s ajan, sen jalkeen jatkaa Vilkkuu jatkuvasti.
normaalisti
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11.1) Suoritettujen liikkkeiden lukumaaran tarkistus
“Huoltovalin ilmaisin” —toiminto antaa kayttajélle mahdollisuuden tarkistaa suoritettujen likkeiden lukumaara prosenttina
asetetusta rajasta. Suorittaaksesi tarkistuksen toimi seuraavasti:

Paina [Set] -ndppainta ja pida sité painettuna n. 3 s ajan.

Vapauta [Set], kun led L1 alkaa vilkkua.

Paina [A] tai [W] -ndppaimia halutessasi siirtda vilkkuvan ledin L7:88n, sen tulon ledin kohdalle, joka liittyy “Huoltovalin iimaisin” -parametriin.

Paina [Set] -ndppainta ja pida sité painettuna vaiheiden 5, 6 ja 7 aikana

Odota n. 3 s, minka jalkeen “Huoltovalin ilmaisin” -parametrin nykyiseen tasoon littyva led syttyy.

Paina lyhyen aikaa [A] tai [¥] -ndppaimia.

Nookron =

Valittua tasoa vastaava led vilkkuu muutaman kerran. Valahdysten lukumaara ilmaisee suoritettujen likkeiden prosenttiosuuden
(10 %:n kertoimina) suhteessa asetettuun rajaan. Esimerkiksi: Kun ledia L7 koskeva huoltovalin ilmaisin on asetettu, ts. 10000,
10% vastaa 1000 likettd; jos iimaisimen led vilkkuu 4 kertaa, tama tarkoittaa, ettéd on saavutettu 40 % likkeiden maksimimaarasta
(t.s. 4000-4999 likettd). Jos viela ei ole saavutettu 10 %:a, led ei valahda lainkaan.

8. Vapauta [Set] -nappain

( 11.2 Liikelaskurin nollaus
Sen jalkeen kun jarjestelma on huollettu, likelaskuri on nollattava. Toimi taulukossa kuvatulla tavalla:

Paina [Set] -ndppainta ja pida sité painettuna n. 3 s ajan.

Vapauta [Set], kun led L1 alkaa vilkkua.

Paina [A] tai [W] -ndppaimia halutessasi siirtéa vilkkuvan ledin L7:88n, sen tulon ledin kohdalle, joka littyy “Huoltovalin imaisin” -parametriin.

Paina [Set] -ndppainta ja pida sité painettuna vaiheiden 5 ja 6 aikana

Odota n. 3 s, minka jalkeen “Huoltovalin ilmaisin” -parametrin nykyiseen tasoon liittyva led syttyy.

AR

Paina [A] tai [¥] -ndppaimia ja pida niitd painettuna vahintaan 5 sekunnin ajan, sen jalkeen vapauta ne. Valittua tasoa vastaava led
nayttaa joukon nopeita valahdyksia merkiksi siitd, etta likelaskuri on nollattu.

a

Vapauta [Set] -nappain

\_
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J

12) Virheloki

-

SOON mahdollistaa viimeisten 8 likkeen aikana esiintyneiden vikojen nayttamisen, esim. likkeen keskeytyminen valokennon tai turvareunan
aktivoitumisen vuoksi. Halutessasi tarkistaa vikalistan toimi seuraavasti:

1. Paina [Set] -ndppainta ja pida sita painettuna n. 3 s ajan.

2. Vapauta [Set], kun led L1 alkaa vilkkua.

3. Paina [A] tai [¥] -ndppaimia halutessasi siirtéa vilkkuvan ledin L8:aan, sen tulon ledin kohdalle, joka liittyy “Vikaloki” —parametriin.

4. Paina [Set] -n&ppainta ja pida sitd painettuna vaiheiden 5 ja 6 aikana

5. Odota n. 3 s, minka jélkeen ne ledit, jotka vastaavat niité likkeita, joissa on ollut vikoja, syttyvat. Led L1 ilmoittaa vimeisimman
likkeen tuloksen, kun taas led L8 ilmaisee kahdeksannen likkeen tuloksen. Jos led palaa, se merkitsee sité etta likkeen aikana on
esiintynyt vikoja; jos se ei pala, se merkitsee sita, etta like on suoritettu loppuun ilman vikoja.

6. Paina [A] tai [W] -ndppaimia halutessasi valita vaaditun likkeen; vastaava led 1&hettdd sen maaran valahdyksia, joka vastaa

varoitusvalon tavallisesti vian jalkeen lahettamien valahdysten lukumaaraa.

7. Vapauta [Set] -nappain

\_
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13) Muiden laitteiden kytkeminen

(

Jos ulkoisiin laitteisiin kuten esim. etékortinlukijaan tai avainkéyt-

téisen valintakytkimen valaisimeen tarvitaan virta, virransyéttéd
voidaan jérjestad kuvassa 12 esitetylla tavalla. Sy6ttojannite on [ |
24Vce -30% + +50% suurimman sallitun virran ollessa 100mA.
dd dOl1S
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14) Lisatietoja: erityistoiminnot

( 14.1) ”Auki aina” -toiminto \
"Auki aina” -toiminto on ohjauskeskuksen ominaisuus, joka mahdollistaa avausliikkeen jatkuvan aktivoinnin "Yksipainikeohjaus” -k&skyn
kestaessa yli 2 sekunnin ajan; tdma voi olla hyddyksi esimerkiksi haluttaessa kytked yksipainikeohjausliitin kellon koskettimeen haluttaessa
pitda portti auki maaratyn aikajakson aikana. Tama ominaisuus on voimassa riippumatta yksipainikeohjaustulon asetuksesta lukuun ottamatta
asetusta "Kayttd impulssin pakko-ohjauksella 27, katso parametria Yksipainikeohjaus-toiminto” Taulukosta 4.

\_

[14.2 YLiikuta joka tapauksessa” -toiminto \
Mikali varmuuslaitteessa olisi vikaa tai se ei olisi kaytdssa, porttia voidaan silti likuttaa ”pakko-ohjaustilassa”. Loydat tarkemmat tiedot kappaleesta
"Ohjaus varmuuslaitteiden ollessa pois kaytosta” litteestéd "Ohijeita ja varoituksia SOON -hammasvaihdemoottorin kayttajalle”.

. J

15) Automaattisen jarjestelman kayttaminen lahettimella ja ”SM” -radiovastaanottimella

[Ohjauskeskus on varustettu littimelld, joka on tarkoitettu erityisesti  Jos LUCYB:hen sisdanrakennettua antennia tai muuntyyppista ulkoista\
"SM” —tyyppiselld litannalla varustetun radiovastaanottimen asennuk-  antennia ei kéyteta, kierrd vastaanottimen mukana toimitettu jaykka
seen (Kuva 13) haluttaessa ohjata automaattista jarjestelmad  kaapeli antennin littimeen.

radiolahettimella (I&hetin ja vastaanotin ovat valinnaisia lisdvarusteita).

Vastaanottimen nelja 1a8htéa mahdollistavat seuraavien kéaskyjen

toimittamisen ohjauskeskukselle:

Taulukko 6: kaskyt vastaanottimilla SMXI, SMXIS

Lahtd n:o 1 “SS” command (Step-Step)
Lahtd n:o 2 “Partial open” command
Lahtd n:0o 3 “Open” command

Lahtdé n:0o 4 “Close” command

J

16) Automaattinen vianetsinta ja vianmaaritys

[Normaalin toiminnan aikana ohjauskeskus valvoo jatkuvasti automaatioprosesseja ja se on suunniteltu iimoittamaan mahdollisesti esiintyvisté\
vioista varoitusvalon, kulkuvalon seka "BlueBUS Ledin” 1ahettamalla esiasetetulla valahdyssarjalla (vianmaarityksen valahdykset viittaavat aina
Soon-jarjestelman viimeksi suorittamaan toimenpiteeseen). Alla olevassa taulukossa on esitetty valahdysten lukumaéaraa vastaavat viat:

Taulukko 7: vianmaarityksen vildhdyssignaalit

Valdhdysten lkm Syy

BlueBUSIn synkronointivirhe

Valokennon aktivointi tai valokennon testausvirhe
Hammasvaihdemoottorin voima riittdmatdn tai likkeen aikana havaittu este
Pysétinlaitteen aktivointi

Muistiparametrin virhe

Siséisen liikerajoittimen aktivointi

Moottorin piirien virtakatkos

Moottorin piirien ylivirta

OINO|O|M~W|IN|—=
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17) Mita tehda, jos.... (Vianetsintdopas)
(

Tama on pieni opas, joka auttaa ratkaisemaan tavallisimpia automaat-  ® -..paikan muistiintallennusvaiheen aikana led L1 tai led L8

tisen jarjestelman asennuksen ja ohjelmoinnin aikana esiintyvid ongel- vilkkuu nopeasti
mia. - Tama merkitsee sita, ettd ylempi ylikulun rajakohta on saavutettu
(L1 vilkkuu nopeasti) tai alempi ylikulun rajakohta on saavutettu (L8
o...mikéan liike ei kdynnisty, ja "BlueBUS” led ei vilku vilkkuu nopeasti).
- Varmista, ettd SOON on kytketty 230V verkkovirtaan. - Jos led L1 vilkkuu, suorita sulkemisliike, kunnes L1 lakkaa vilkku-
- Varmista, ettd sulakkeet F1 ja F2 (Kuva 15.) eivét ole palaneet; mikali masta nopeasti. Irrota sen jalkeen Soon jousen tukiakselista, avaa
néin on, Méaérita vian syy ja vainda sitten palaneiden sulakkeiden ovi maksimiasentoon ja asenna Soon uudelleen t&han asentoon.
tilalle uudet, nimellisarvoiltaan samanlaiset. - Jos led L8 vilkkuu, suorita avausliike, kunnes L8 lakkaa vilkkumasta
nopeasti. Irrota sen jalkeen Soon jousen tukiakselista, sulie ovi
e...miké&én liike ei kdynnisty, ja varoitusvalo ei pala maksimiasentoon ja asenna Soon uudelleen t&han asentoon.

- Tarkasta, etta kasky on todella vastaanotettu. Jos kasky toimitetaan
yksipainikeohjaustuloon, sitéd vastaavan "SS” —ledin tulee syttya;
muussa tapauksessa, jos kaytetédan radiovastaanotinta, "BlueBUS”
led vilkkuu kaksi kertaa nopeasti.

o... liike ei kdynnisty, ja kulkuvalo valdhtaa muutaman kerran
- Laske valahdysten lukumaara ja tarkista verraten Taulukossa 7
esitettyihin tietoihin.

o... lyhyt suunnanvaihto kdynnistyy liikkeen aikana

- Valittu voima saattaa olla liian heikko liikuttamaan ovea. Tarkasta,
onko tiella esteita, ja tarvittaessa valitse suurempi voima.

- Tarkasta, onko jokin STOP-tuloon kytketty varmuuslaite lauennut.

o...liikkeen suorittaa FLASH-14ht6on kytketty laite, joka ei
toimi

- Tarkasta, ettéd FLASH-1ahtodn kytketty laite on tosiasiassa se, joka
on ohjelmoitu

- Tarkasta, etté kun laitteen pitéisi saada virtaa, laitteen liittimessa
on jannite; jos littimessa on jannite, ongelman aiheuttaa laite, jonka
tilalle tulee vaihtaa toinen, jolla on samanlaiset ominaisuudet. Jos
littimessa ei ole jannitettd, se merkitsee sita, ettd 1ahddssa on
sahkoinen ylikuormitus. Tarkasta, etté kaapelissa ei ole oikosulkuja. @

- J

18) Havittaminen

Kuten asennuksen, myds tuotteen purkamisen ja havittémisen tuot- A Paikallinen lainsaadanto voi maarata huomattavat sakot,
teen elinkaaren lopussa saa suorittaa ainoastaan pateva teknikko. jos tama tuote havitetaan lain ja maaraysten vastaisesti.
Tama tuote on valmistettu useista erityyppisista materiaaleista; jotkut

niistd voidaan kierrattdd, ja toiset tulee havittdd. Selvitd paikalliset

maaraykset, jotka koskevat taman tuotekategorian kierratys- ja

havitysjarjestelmia.

A Jotkut tuotteen osat saattavat sisdltaa saastuttavia @
tai haitallisia aineita, jotka saattavat aiheuttaa vahinkoa
ympdristolle tai ihmisten terveydelle.

Kuten Kuvan 16 symbolista kdy ilmi, tdman tuotteen havittdminen
kotitalousjatteen mukana on ehdottomasti kiellettya. Lajittele havitet-
tavat jatteet kotipaikkakunnallasi voimassa olevan lainsaddanndn
mukaan tai palauta tuote jéalleenmyyjallesi hankkiessasi uuden version
laitteesta.

. J
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EU:n Yhdenmukaisuusilmoitus

Direktiivin 98/37/EC, Liite ll, osa B mukainen EU:n Yhdenmukaisuusilmoitus

Numero: 245/SOON Korjattu versio: 0
Allekirjoittanut Lauro Buoro, toimitusjohtaja, iimoittaa
téysin omalla vastuullaan, etta seuraava tuote:

Valmistajan nimi: NICE s.p.a.

Osoite: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne, Oderzo (TV) Italia

Tyyppi: 24\V/cc elektromekaaninen hammasvaihdemoottori sisddnrakennetulla
ohjauskeskuksella

Mallit: S02000

Lisavarusteet: SMXI, SMXIS, ONEXI
PS124

Ovat seuravien Direktiivien olennaisten vaatimusten mukaisia:

e 98/37/EC (89/392/EEC muutettu); Euroopan Parlamentin ja neuvoston kesakuun 22. paivana 1998 antama DIREKTIIVI 98/37/EC, joka
koskee jasenvaltioiden lainsdddanndn yhdenmukaistamista vastaamaan koneiden yhdenmukaisuutta Direktiivin EC, Liite Il, osa B
mukaisesti

Direktiivin 98/37/EC mukaisesti, edella maéaritellyn tuotteen kayttddnotto ei ole sallittua, jos kone, johon tuote litetaén ei ole maéaritelty ja

ilmoitettu direktiivin 98/37/EC mukaiseksi.

Tuote on myos seuraavien EU:n direktiivien mukainen, muutettuna Euroopan Neuvoston 22. heindkuuta 1993 antamalla Direktiivilla

93/68/EEC:

e 73/23/EEC; EUROOPAN NEUVOSTON 19. helmikuuta 1973 antama DIREKTIIVI 73/23/EEC, joka koskee jasenvaltioiden lainséadannon
yhdenmukaistamista koskien maaratyillé jannitealueilla kdytettavaksi tarkoitettua sdhkémateriaalia; seuraavien yhdenmukaistettujen
standardien mukaisesti: EN 60335-1:1994; EN 60335-2-95: 2001.

e 89/336/EEC; EUROOPAN NEUVOSTON 3. toukokuuta 1989 antama DIREKTIIVI 89/336/EEC, joka koskee jasenvaltioiden lainsaddannon
yhdenmukaistamista koskien séhkdémagneettista yhteensopivuutta; seuraavien yhdenmukaistettujen standardien mukaisesti: EN 61000-
6-2:2001; EN 61000-6-3:2001+A1:2004

Tuote on liséksi soveltuvia osia koskevin rajoituksin seuraavien standardien mukainen:
EN 60335-1:2002+A1:2004+A11:2004, EN 60335-2-103:2003, EN 13241-1:2003; EN 12453:2002; EN 12445:2002; EN 12978:2003
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